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WYMIANA DZWIGOW W ISTNIEJACYCH SZYBACH WINDOWYCH DLA

BUDYNKU ,,A” | ,B” WOJEWODZKIEGO SZPITALA SPECJALISTYCZNEGO WE WROCLAWIU,
ZLOKALIZOWANEGO PRZY UL. POSWIECKIEJ 8 WE WROCLAWIU

BRANZA Stanowisko Imie i nazwisko ‘ Nr uprawnien ‘ Data ‘ Podpis
Projektant
. mgr inz. .
Branza 201/D0S$/09
bud | Opracowa1 Grzegorz specjalnos¢ konstrukcyjno-budowlana do 04.2024
udowlana Kedzierski projektowania bez ograniczen

Klasyfikacja robot wg. Wspdlnego Stownika Zamowien:
45313100-5 Instalowanie wind

42416100-6 Windy

45000000-7 Roboty budowlane

42300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych

Oswiadczam, ze niniejsze opracowanie zostato wykonane zgodnie z umowag, obowigzujgcymi przepisami oraz zasadami wiedzy
technicznej i moze stuzyc¢ celowi, dla ktérego zostato wykonane.

Wroctaw, kwiecien 2024




ST-00 WYMAGANIA OGOLNE



ST-00 WYMAGANIA OGOLNE
1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNE)
Specyfikacja Techniczna ST-00. - Wymagania Ogodlne odnosi sie do wymagan wspdlnych dla
poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczgcych wykonania i odbioru Robodt, ktére zostang
wykonane w ramach zadania:
»WYMIANA ISTNIEJACYCH DZWIGOW W ISTNIEJACYCH SZYBACH WINDOWYCH DLA BUDYNKU
JA” 1 ,B” WOJEWODZKIEGIEGO SZPITALA SPECJALISTYCZNEGO WE WROCLAWIU,
ZLOKALIZOWANEGO PRZY UL. POSWIECKIEJ 8 WE WROCLAWIU”

2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Specyfikacje Techniczne stanowig czes¢ Dokumentdw Przetargowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i

wykonaniu robét budowlanych.

3. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja,
ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

4. OBOWIAZKI INWESTORA
Przekazanie dokumentacji:

Inwestor przekazuje wykonawcy 1 egzemplarz dokumentacji oraz Dziennik Budowy.

Przekazanie Placu Budowy:

Inwestor przekaze Plac Budowy w czasie przedstawionym przez Wykonawce i zaakceptowanym przez
Inwestora.

Przekazanie projektu zagospodarowania Placu Budowy i programu realizacji inwestyciji.

Ustanowienie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

Zawiadomienie wtasciwych organow:

Inwestor, co najmniej na 7 dni przed rozpoczeciem robot zawiadomi Powiatowy Inspektorat Nadzoru
Budowlanego we Wroctawiu dofgczajgc oswiadczenie Kierownika Budowy ilnspektora Nadzoru
inwestorskiego o przejeciu obowigzkow.

Ze wzgledu na specyfike obiektu:

Koszt zabezpieczenia i utrzymania Placu Budowy nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych robot.

Inwestor udostepni Wykonawcy miejsce umozliwiajgce bezpieczne prowadzenie prac budowlanych.

5. OBOWIAZKI WYKONAWCY

Opracowanie projektu zagospodarowania Placu Budowy, projektu organizacji i zabezpieczenia robdt w
czasie trwania budowy, stosownie do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego i osdb zatrudnionych na terenie budowy

Opracowanie harmonogramu i terminarza wykonania robdt - zaakceptowanych przez Inwestora.

Opracowanie projektu organizacji ruchu na czas budowy.

Ustanowienie Kierownika Budowy posiadajgcego przygotowanie zawodowe do petnienia
samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie (do kierowania, nadzoru i kontroli robdt
budowlanych).

Przejecie Placu Budowy, zabezpieczenie i oznakowanie zgodnie z wymogami prawa budowlanego.
Tresc¢ tablic i miejsce ustawienia nalezy uzgodnic¢ z inwestorem.

Wykonawca ponosi petng odpowiedzialno$¢ za utrzymanie Placu Budowy, od momentu przejecia Placu
Budowy do odbioru koricowego. W miare postepu roboét, Plac Budowy powinien by¢ porzadkowany,
usuwane zbedne materiaty, sprzet i zanieczyszczenia.

Zorganizowanie terenu budowy.

Zainstalowanie tymczasowych urzadzen zabezpieczajgcych.




Ochrona srodowiska na Placu Budowy i poza jego obrebem polegajgca zwtaszcza na zabezpieczeniach
przed:

zanieczyszczeniem wody i gruntu przed szkodliwymi substancjami, a w szczegélnosci:

e paliwem, olejem, chemikaliami, substancjami toksycznymi,
e  zanieczyszczeniem powietrza gazamii pytami,
e ucigzliwosciami dla oséb lub wiasnosci spotecznej wynikajgcymi zwtaszcza ze skazenia, hatasu.

Ochrona przeciwpozarowa:

przestrzeganie przepiséw ochrony przeciwpozarowej,
utrzymywanie sprawnego sprzetu przeciwpozarowego wymaganego przepisami, skfadowanie
materiatéw tatwopalnych zgodnie z przepisami i zabezpieczenie przed dostepem osdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji Roboét albo spowodowanym przez personel wykonawcy.

Zabezpieczenie wszelkich sieci i instalacji przed uszkodzeniem przed rozpoczeciem robdt budowlanych.

Petna odpowiedzialno$¢ za opieke nad wykonywanymi robotami, materiatami oraz sprzetem
znajdujgcym sie na Placu Budowy (od przejecia Placu do odbioru koricowego robdt).

Odpowiedzialnos$¢ za wszelkie zniszczenia i uszkodzenia wtasnosci publicznej i prywatnej.

Zapewnienie zatrudnionym na budowie pracownikom odpowiedniego zaplecza socjalno-sanitarnego.

Nie dopuszczanie do pracy w warunkach niebezpiecznych i szkodliwych dla zdrowia.

Zabezpieczenie intereséw 0séb trzecich ze zwrdceniem szczegdlnej uwagi na nie utrudnianie dojazdow i
dojs¢ na posesje.

Zabezpieczenie chodnikdw i jezdni — przy wszelkich utrudnieniach w ruchu, miejsce robdt nalezy
zabezpieczy¢ poprzez ustawienie odpowiednich znakéw drogowych i zapér, zgodnie z projektem
organizacji ruchu na czas budowy.

Stosowanie prawa i innych przepisow:

Wykonawca zobowigzany jest znac¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami. Wykonawca bedzie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie ich podczas realizacji robot.

6. MATERIALY | SPRZET

Materiaty stosowane do wykonywania robét powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows i
obowigzujgcymi normami, posiada¢ odpowiednie atesty i Swiadectwa dopuszczenia do uzycia, oraz
akceptacje Inspektora Nadzoru.

Przechowywanie i sktadowanie materiatéw - w sposdb zapewniajgcy ich wtasciwg jakos¢ i przydatnosc
do robédt. Sktadowanie materiatdw wg asortymentu z zachowaniem wymogdéw bezpieczenstwa i
umozliwieniem pobrania reprezentatywnych prébek. Sprzet stosowany do wykonywania robot
powinien gwarantowacé jako$¢ robdt okreslong w dokumentacji projektowej, PN i warunkach
technicznych i S.T.W. i O.R., dobdr sprzetu wymaga akceptacji Inwestora/Inspektora.

7. TRANSPORT

Dobér srodkéw transportu, wymaga akceptaciji Inwestora/Inspektora. Kazdorazowo powinny posiadaé
odpowiednie wyposazenie stosownie do przewozonego tadunku, a takie spetniaé wymagania
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw
technicznych.



8. WYKONYWANIE ROBOT

Wszystkie roboty objete kontraktem powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi normami,
dokumentacjg i ST, a takze wymaganiami technicznymi dla poszczegdlnych rodzajéw robot
wyszczegblnionych w $lepym kosztorysie. Odpowiedzialno$¢ za jakos¢ wykonywania wszystkich
rodzajow robot wchodzacych w sktad zadania w catosci ponosi Wykonawca.

Wykonawca ustanawia Kierownika Budowy posiadajgcego przygotowanie zawodowe do petnienia
samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie (do kierowania, nadzoru i kontroli robot
budowlanych).

9. DOKUMENTY BUDOWY
W trakcie realizacji Kontraktu Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢, przechowywac i zabezpieczy¢

nastepujace dokumenty budowy:

e Dziennik Budowy,

e protokoty z przekazania Placu Budowy,

e  protokoty z narad, polecenia Inspektora Nadzoru, korespondencje na budowie,

e  ksiege obmiardw,

e dokumenty badan i oznaczen laboratoryjnych,

e dokumentacje atestéw jakosciowych wbudowanych elementéw konstrukcyjnych,

o dokumenty pomiaréw cech geometrycznych,

e protokotéw odbioréw robét.
Pomiary i wyniki badan powinny by¢ prowadzone na odpowiednich formularzach, podpisywanych przez
Inspektora, Inwestora i Wykonawce. Dziennik Budowy powinien by¢ prowadzony Scisle wg wymogow
obowigzujgcego Prawa Budowlanego, przez Kierownika Budowy.
Prawo do dokonywania zapiséw w Dzienniku Budowy oprécz Kierownika Budowy i Inspektora Nadzoru
inwestorskiego przystuguje takze:

e  przedstawicielom panstwowego nadzoru budowlanego,

e  autorowi projektu,

e osobom wchodzgcym w sktad personelu wykonawczego - tylko w zakresie bezpieczenstwa

wykonywania robot budowlanych

Ksiega obmiaru jest dokumentem budowy, w ktérym dokonuje sie okresowych wyliczen i zestawien
wykonanych robot w uktadzie asortymentowym zgodnie
z przedmiarem robot. Ksiege obmiaru prowadzi Kierownik Budowy, a pisemne potwierdzenie
obmiaréw przez Inwestora stanowig podstawe do obliczen.

10. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Za jakos¢ wykonywanych robdt oraz zastosowanych elementéw i materiatéw - odpowiedzialny jest
Wykonawca robét. W zakresie jego obowigzkdw przed przejeciem terenu budowy jest opracowanie i
przedstawienie do akceptacji Inwestora/Inspektora projektu organizacji rob6t zawierajgcego mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne oraz zamierzony sposéb wykonania robot zgodnie z projektem i
wiedzg techniczna.

Projekt organizacji robot powinien zawierac:

e terminy i sposéb prowadzenia robdt,

e  organizacje ruchu na budowie,

e oznakowanie Placu Budowy (zgodnie z BHP),

e wykaz maszyn i urzgdzen oraz ich charakterystyke,

o wykaz Srodkéw transportu,

o wykaz osdb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdinych robét,
o wykaz zespotdw roboczych z podaniem ich kwalifikacji i przygotowania praktycznego,

e opis sposobu i procedury kontroli wewnetrznej dostarczanych



e na budowe materiatéw, sprawdzania i cechowania sprzetu podczas prowadzenia robét,
e  sposOb postepowania z materiatami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

W zakresie jakosci materiatéw Wykonawca ma obowigzek:

e wyegzekwowad od dostawcy materiaty odpowiedniej jakosci,

e przestrzega¢ warunkdéw transportu i przechowywania materiatdw dla zachowania
odpowiedniej ich jakosci,

e okresli¢ i uzgodni¢ warunki dostaw dla rytmicznosci robot,

e  prowadzi¢ biezgce kontrole jakosci otrzymywanych materiatéw,

Wszystkie roboty i materiaty powinny by¢ zgodne z projektem lub ich zmiana uzgodniona z
projektantem.

Badania inne niz kontrolne - mogg by¢ przeprowadzone w przypadku zakwestionowania przez
Inwestora lub Inspektora wynikdw badan jako niewiarygodnych. Koszty obcigzajg Inwestora, jesli wyniki
potwierdzaja sie i spetniajg wymogi PN. W przeciwnym wypadku koszty ponosi Wykonawca.

Wymagana jakos¢ materiatéw powinna by¢ potwierdzona przez producenta przez zaswiadczenie o
jakosci lub znakiem jakosci zamieszczonym na opakowaniu lub innym réwnorzednym dokumentem.
Nalezy przeprowadzi¢ kontrole dotrzymania warunkéw ogolnych wykonania robdt (cieplnych,
wilgotnosciowych).

Wyniki kontroli materiatéw i wykonania robdét powinny byé wpisywane do Dziennika Budowy i
akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

11. OBMIAR ROBOT

Obmiar robdt polega na wyliczeniu i zestawieniu faktycznie wykonanych robét i wbudowanych
materiatéw. Obmiar robdt wykonuje Wykonawca i wyniki zamieszcza w ksiedze obmiaréw. Obmiar
obejmuje roboty zawarte w kontrakcie oraz roboty dodatkowe. Roboty sg podane w jednostkach
zgodnych z przedmiarem.

Obmiar powinien by¢ wykonany w sposdb jednoznaczny i zrozumiaty, dla robdt zanikajgcych
przeprowadza sie w czasie ich wykonywania , dla robot zakrywanych - przed ich zakryciem. Obmiary
skomplikowanych powierzchni i kubatur powinny by¢ uzupetnione szkicami w ksiedze obmiaréw lub
dotgczone do niej w formie zatgcznika.

12. ODBIOR ROBOT

Celem odbioru jest sprawdzenie zgodnosci wykonania robdt z umowg oraz okreslenie ich wartosci
technicznej.

Odbidr robét zanikajgcych - jest to ocena ilosci i jakosci robodt, ktdre po zakoriczeniu podlegajg zakryciu,
przed ich zakryciem, lub po zakonczeniu robot, ktére w dalszym procesie realizacji zanikaja.

Odbiory czesciowe - jest to ocena ilosci i jakosci, ktére stanowig zakoriczony element catego zadania,
wyszczegblniony w harmonogramie robdt.

Odbidr koncowy - jest to ocena ilosci i jakosci catosci wykonanych robét wchodzacych w zakres zadania
budowlanego oraz koricowe rozliczenie finansowe.

Odbidr ostateczny - (pogwarancyjny) - jest to ocena zachowania wymaganej jakosci poszczegdlnych
elementdw robot w okresie gwarancyjnym oraz prac zwigzanych z usuwaniem wad ujawnionych w tym
okresie.



13. DOKUMENTY DO ODBIORU ROBOT
Do odbioréw czesciowych i do odbioru koricowego Wykonawca przygotowuje nastepujgce dokumenty:
e dokumentacje powykonawcza:

o dokfadny opis wszelkich instalacji dZzwigu osobowego w budynku,

o szczegobtowe specyfikacje zastosowanych materiatéw i urzadzen,

o rysunki powykonawcze instalacji diwigu osobowego (komplet rzutow i
schematow) przedstawiajgce rzeczywiste rozmieszczenia urzgdzen,

o certyfikaty, atesty, aprobaty techniczne, dopuszczenia, etc. Wszystkich
zastosowanych elementéw instalacji diwigu osobowego, materiatéw
wykonczeniowych,

o instrukcja wykonania przeglagdédw okresowych przez eksploatujgcego
(wtasciciela).

e  receptury i ustalenia technologiczne,

e  Dziennik Budowy,

e  ksiegi obmiaru,

e wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,

e  atesty jakosciowe wbudowanych elementéw konstrukcyjnych,

e  ocene stanu faktycznego - sporzadzong na podstawie wynikéw badan i pomiaréw zatgczonych
do dokumentdéw odbioru oraz ogledzin podczas odbioru,

e sprawozdanie techniczne,

e  operat kalkulacyjny,

e  Sporzadzenie dokumentacji rejestracyjnej dzwigu,

e  Uzyskanie decyzji zezwalajgcej na eksploatacje diwigu, wydang przez Urzad Dozoru
Technicznego,

Sprawozdanie techniczne powinno zawieraé:

e przedmiot, zakres i lokalizacje wykonanych robét,

e  zestawienie zmian wprowadzonych do pierwotnej, zatwierdzonej dokumentacji oraz formalng
zgode Inwestora na dokonywane zmiany,

e  uwagi dotyczgce warunkow realizacji robét,

e  date rozpoczecia i zakonczenia robot.

14. TOK POSTEPOWANIA PRZY ODBIORZE

Roboty do odbioru Wykonawca zgtasza pisemne w siedzibie Inwestora oraz Inspektorowi zapisem w
Dzienniku Budowy i jednoczesnie przekazuje Inwestorowi/Inspektorowi kalkulacje kosztowa w zakresie
zgtoszonych robot przy odbiorach czesciowych i kompletny operat kalkulacyjny (koricowq kalkulacjg
kosztéw) przy odbiorze koricowym. Odbioru koricowego dokonuje komisja powotana przez Inwestora i
Inspektora. 1los¢ i jakos¢ zakoriczonych robot komisja stwierdza na podstawie operatu kalkulacyjnego
oraz oceny stanu faktycznego i oceny wizualnej. Komisja stwierdza zgodnos¢ wykonanych robét z
dokumentacjg projektowaq oraz z protokotami dotyczgcymi wprowadzanych zmian.

W przypadku stwierdzenia przez Komisje nieznacznych odstepstw od dokumentacji projektowej w
granicach tolerancji i nie majgcych wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne - dokonuje sie odbioru.
W przypadku stwierdzenia wiekszych odstepstw, majgcych wptyw na cechy eksploatacyjne dokonuje sie
potracen jak za wady trwate.

Jesli Komisja stwierdzi, ze jakos¢ robdt znacznie odbiega od wymagane;j

w dokumentacji projektowe;j - to roboty te wyfacza z odbioru.

Rozliczenie robdt nastepuje na zasadach okreslonych w Umowie i w Harmonogramie rzeczowo-
finansowym. Roboty dodatkowe zaakceptowane formalnie w odpowiednich protokotfach, rozliczane sg
na podstawie ilosci wykonanych faktycznie robdt i ceny jednostkowej okreslonej dla poszczegdinych



rodzajow robdét w kosztorysie. Cechy obejmujg wszystkie czynnosci konieczne do prawidtowego
wykonania robot.

15. TOK POSTEPOWANIA PRZY ODBIORZE
Rozliczenie pomiedzy zamawiajgcym a wykonawcg za wykonane roboty bedzie dokonane zgodnie z

dokumentami umownymi wedtug nastepujgcych sposobdow:

rozliczenie ryczaftowe gdy podstawg ptatnosci jest ustalona w dokumentach umownych stafa wartosé
wynagrodzenia; wartos¢ robét jest okreslona jako iloczyn ceny jednostkowej i ilosci robét okreslonych
na podstawie umowy,

rozliczenie w oparciu o warto$¢ robot okreslong po ich wykonaniu jako iloczyn ustalonej-w
dokumentach umownych ceny jednostkowej (z kosztorysu ofertowego) i faktycznie wykonanej ilosci
robot.

W jednym i drugim przypadku rozliczenie bedzie dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego
zakresu robot i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie po dokonaniu odbioru
czesciowego robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajacym a wykonawca nastepuje po dokonaniu odbioru
pogwarancyjnego.

16. ZASADY USTALEN CENY JEDNOSTKOWE)
Ceny jednostkowe za roboty:

e robocizne bezposrednig wraz z narzutami,

e  wartos¢ zuzytych materiatéw podstawowych i pomocniczych wraz z ubytkami wynikajgcymi z

technologii robét z kosztami zakupu,

e  wartos¢ pracy sprzetu z narzutami,

e  koszty posrednie (ogdlne) i zysk kalkulacyjny,

e  podatki zgodnie z obowigzujgcymi przepisami (bez podatku VAT),
Ceny jednostkowe uwzgledniajg rowniez przygotowanie stanowiska roboczego oraz wykonanie
wszystkich niezbednych robét pomocniczych i towarzyszacych takich jak np.: osadzenie elementow
wykonczeniowych i dylatacyjnych, rusztowania, pomosty, bariery zabezpieczajgce, oswietlenie
tymczasowe, pielegnacja wykonanych wyktadzin i oktadzin, wykonanie zaplecza socjalno-biurowego dla
pracownikéw, zuzycie energii elektrycznej i wody, oczyszczenie i likwidacja stanowisk roboczych.

ST (S.T.W.i O.R.) - specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robadt,
m3 - metr szescienny,

m2- metr kwadratowy,

szt. - sztuka,

kpl. - komplet,

mb — metr biezacy



ST-01 DOSTAWA | MONTAZ URZADZEN

Kod CPV

45313100-5 Instalowanie wind

42416100-6 Windy

45000000-7 Roboty budowlane

42300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych



1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ
Przedmiotem Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest zbior wymagan w
zakresie robot budowlanych i instalacyjnych obejmujacych zadanie inwestycyjne pod nazwa:

»WYMIANA ISTNIEJACYCH DZWIGOW W ISTNIEJACYCH SZYBACH WINDOWYCH DLA

BUDYNKU ,A” | ,B” WOJEWODZKIEGIEGO SZPITALA SPECJALISTYCZNEGO WE WROCLAWIU,
ZLOKALIZOWANEGO PRZY UL. POSWIECKIEJ 8 WE WROCLAWIU”

Specyfikacja obejmuje w szczegdlnosci wymagania dotyczace wiasciwosci materiatéw, sposobu
wykonania i oceny prawidtowosci wykonania poszczegdlnych robaét.

2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNE)J

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych stanowi cze$¢ Dokumentéw
Przetargowych i winna by¢ wykorzystana prze Oferentéw bioracych udziat w postepowaniu o udzielenie
zamowienia publicznego.

Firma bedaca dostawca urzadzen dzwigowych, a takze montujgca dzwigi (windy) powinna posiadac
wysokiej klasy monterdw i kadre inzynierskg zapewniajacg profesjonalng realizacje zadania na
kazdym etapie robdt, a takie na etapie odbioru UDT. Urzadzenia diwigowe powinny by¢
nowoczesne o sprawdzonej technologii w podobnych obiektach, ktére zapewniajg
bezawaryjnos¢, komfort i bezpieczenstwo.

Dostawcy wind muszg przedstawi¢ wytgcznie urzadzenia posiadajgce certyfikaty i aprobaty
Urzedu Dozoru Technicznego, dokumentacje techniczna i inne niezbedne dokumenty oraz
uzgodnienia wymagane przepisami spetniajgce Normy Europejskie.

3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACIA

Niniejsza specyfikacja obejmuje wszystkie czynnosci umozliwiajgce wykonanie robot montazowych,
instalacyjnych i towarzyszacych dotyczacych wymiany istniejgcego dzwigu o napedzie elektrycznym, na
dzwig o napedzie elektrycznym.

1) W zakresie robdt w czesci dotyczacej dokumentacji wykonania i montazu dzwigu obejmuje
nastepujgce czynnosci:

a. opracowanie dokumentacji technicznej dzwigu wraz z branzami towarzyszgcymi zgodnie
z wymaganiami Zamawiajgcego i obowigzujgcymi przepisami prawa,

b. uzgodnienie dokumentacji dzwigu z organem wtasciwej jednostki dozoru technicznego
(odstepstwo z UDT) oraz przygotowanie wniosku o wydanie decyzji zezwalajacej na
eksploatacje dzwigu

c. uzyskanie decyzji zezwalajgcej na eksploatacje

2) Zakres robot w czesci dotyczacej wykonania i montazu dZwigu obejmuje wszystkie czynnosci
umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie i montaz windy o konkretnych parametrach,
a w szczegolnosci:

a. demontaz istniejgcej kabiny i podzespotow dzwigowych, ich wywiezienie i utylizacja,

wymiana kabiny,

wymiana drzwi szybowych,

wymiana kabli zwisowych,

wymiana instalacji i aparatéw w szybie,

wymiana kaset wezwan i kasety dyspozyciji,

N
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g.  wymiana aparatury sterowej na mikroprocesorowy system sterownia z ptynng regulacjg
predkosci,

h. wymiana wciggarki,

i.  wymiana lin nos$nych oraz zawiesia,

j- wymiana ogranicznika predkosci o dziataniu dwukierunkowym wraz z linkg i obcigzka,

k. wymiana tablicy sifowej i instalacji w maszynowni tgcznie z wymiang oswietlenia

maszynowni,

wymiana ramy kabinowej z chwytaczami dwukierunkowego dziatania,

wymiana zderzakdow w podszybiu,

prace budowlane i malarskie w szybie i maszynowni,

dostosowanie (o ile konieczne) otwordw drzwiowych na wszystkich kondygnacjach,

© > 3

Wykonawca moze rozwazy¢ mozliwosci pozostawienia:
a. prowadnic kabiny,
b. prowadnic przeciwwagi,
c.  klockéw przeciwwagi,

Przed przystapieniem do zfozenia oferty, jak rowniez realizacji zamdéwienia Wykonawca
zobowigzany jest do sprawdzenia i weryfikacji elementéw diwigu, ktére zamierza
pozostawi¢, parametrow technicznych oraz wymiarow istniejgcego szybu windowego.

Zakres rob6t w czesci dotyczacej przekazania wymienionych elementéw dzwigu Zamawiajgcemu i
witgczenia ich do eksploatacji obejmuje nastepujgce czynnosci:

1) udziat w badaniu wymienionego dzwigu przeprowadzonym przez UDT oraz doprowadzenie do
jego odbioru i do wydania decyzji zezwalajgcej na eksploatacje,

2) uzyskanie i przekazanie Zamawiajgcemu ksigzki rewizyjnej dzwigu,

3) przeszkolenie pracownikéw Zamawiajacego w zakresie obstugi dZzwigu

MATERIALY
Materiaty stosowane do wykonywania robot powinny posiadac:

e  Aprobaty Techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obowigzujgcymi normami,

e  Certyfikat lub Deklaracje Zgodnosci z Aprobatg Techniczng lub z PN,

e  Certyfikat na znak bezpieczenstwa,

e  Certyfikat zgodnosci ze zharmonizowang normg europejska wprowadzong do zbioru

norm polskich,

W przypadku materiatéw o ograniczonym terminie przydatnosci do stosowania, termin ten
powinien by¢ okreslony na opakowaniach.
Sposdb transportu i sktadowania powinien byé zgodny z warunkami i wymaganiami podanymi
przez producenta.
Wykonawca obowigzany jest posiada¢ na budowie petng dokumentacje dotyczacg sktadowanych
na budowie materiatéw przeznaczonych do wykonania robot.

a. DZWIG OSOBOWY - budynek , A”

Rodzaj dzwigu Elektryczny z maszynownia, osobowy dostosowany dla potrzeb
0s6b niepetnosprawnych

Udiwig 1600 kg / 21 0s6b

Predkos¢ 1,0 m/s

Przystanki 4

Dojscia 4

Wysokosé 12,75 m (+/- 0,5 m)

podnoszenia

Nadszybie Istniejgce
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Podszybie

Istniejace

Wymiary szybu

238x239 cm, wykonawca zobowigzany jest do wykonania
szczegbtowego obmiaru w trakcie sporzgdzania inwentaryzacji

Maszynownia

Istniejgca maszynownia gorna.
Zamawiajacy nie dopuszcza stosowania diwigow zawieszonych
na pasach lub linach stalowych w otulinie z tworzywa.

Wymiary kabiny

szer. min. 1600 mm
gtebokos¢ min. 2000 mm
wysokos$¢é min. 2050 mm

Wymiar drzwi w
Swietle przejscia

szerokos$¢ otwarcia w swietle min. 1100mm,
wysokos¢ drzwi min. 2000mm.

Sterowanie

Mikroprocesorowe, spetniajgce wymogi normy PN EN 81-20/50
Sterownik musi zawiera¢ funkcje jazdy pozarowej tj. na sygnat o
pozarze z centralki przeciwpozarowej dzwig musi zjecha¢ na
parter i zosta¢ unieruchomiony z otwartymi drzwiami. System
sterowania musi mieé¢ funkcje automatycznego dojazdu do
przystanku ewakuacyjnego po zaniku zasilania.

Pietrowskazywacz LED na kazdym przystanku, zdalny monitoring i
test dziatania dzwigu, system komunikacji kabina-maszynownia,
obstuga sterownika (menu) oraz schemat w jezyku polskim w
wypadku dostepu do menu poprzez tester - tester z
nieograniczong licencja czasowo oraz ilosci jazd musi zostac
dostarczony na wyposazeniu dzwigu. Sterowanie otwarte —
niewymagajace dodatkowych licencji od producenta.

Wyposazenie
kabiny dzwigu

a) Sciany kabiny i
cokoty

b) podtoga

c) sufit

d) oswietlenie

e)panel
dyspozycji
w kabinie

Wykonane ze stali nierdzewnej, zabezpieczone przed uderzeniami
wozkow (faktura do uzgodnienia z Uzytkownikiem), typu
antywandal.

Wyktadzina antyposlizgowa, trudnoscieralna, odporna na
uszkodzenia  mechaniczne i duze dynamiczne naciski
powierzchniowe, niepalna, kolor do uzgodnienia z Uzytkownikiem.

Ze stali nierdzewnej (rodzaj faktury do uzgodnienia z

Uzytkownikiem).

Energooszczedne (ledowe), rozproszone o natezeniu zgodnym z
normg, z funkcjg oswietlenia awaryjnego z czasem podtrzymania 2
godziny.

Wykonany na S$cianie bocznej ze stali nierdzewnej, przyciski
mechaniczne typu ANTYWANDAL, wyposazony w:

- przyciski dyspozycji podswietlane,
- przyciski otwierania / zamykania drzwi,

- przycisk wymuszenia otwarcia drzwi kabiny i alarm GSM (kabina
— konserwator — serwis),

- wskaznik przystanku przeznaczenia,

- pietrowskazywacz elektroniczny pokazujacy potozenie oraz
kierunek jazdy kabiny dzwigu,

- Swietlny i dZwiekowy wskaznik przecigzenia kabiny,

- oswietlenie awaryjne 2h.

12




f) interkom

g) wentylacja

h) porecz

i) lustro

j.)inne

System komunikacji gtosowej ze stuzbami technicznymi za pomoca
modutu GSM - karta SIM uzytkownika.

Wentylator na dachu kabiny sterowany przyciskiem w panelu
dyspozycji, zapewniajagcy odpowiednia wentylacje kabiny
dzwigowej w szczegdlnosci podczas awarii z uwiezionymi w
kabinie osobami.

Okragta ze stali nierdzewnej, dookota kabiny.

Naprzeciw wejscia do kabiny.

- sygnalizacja przecigzenia (Swietlna i dzwiekowa),

- oSwietlenie awaryjne

UWAGA:

- Potozenie przyciskéw wg. warunkdw przepisoéw dla dzwigdw dla
0s6b niepetnosprawnych.

- Zapewnienie tgcznosci z kabiny z firmg konserwujaca dzwigi.

Sygnalizator
kierunku jazdy

Elektroniczny sygnalizator kierunku jazdy dzwigu na kazdym
przystanku oraz pietrowskazywacz.

Drzwi kabinowe

Automatyczne, dwupanelowe, ze stali nierdzewnej. Otwieranie

automatyczne.

Dostosowane dla osdb niepetnosprawnych. Szerokos¢ otwarcia w
Swietle min. 1100mm, wysokos¢ drzwi min. 2000mm.
Wyposazone w kurtyne Swietlng kontrolujgcg przestrzen otworu
drzwiowego na catej jego wysokosci.

Drzwi
przystankowe

Automatyczne, dwupanelowe, ze stali nierdzewnej. Otwieranie
automatyczne.

Dostosowane dla osdb niepetnosprawnych. Szerokos$¢ otwarcia w
Swietle min. 1100mm, wysoko$¢ drzwi min. 2000mm.

Drzwi w klasie odpornosci ogniowej EI60

Z blachy nierdzewnej na kazdym przystanku, typ ANTYWANDAL,
podswietlone z opisem dla 0séb niewidomych i niedowidzacych, z
cyfrowym wskaznikiem pietra i strzatkami kierunku jazdy.

Kasety wezwan

Strefa oczekiwania na winde:

1. Przed drzwiami windy nalezy umiesci¢ urzadzenia informujgce wizualnie i gtosowo o przyjezdzie
oraz kierunku jazdy windy.

2. Przed drzwiami windy nalezy umieszcza¢ oznaczenia pietra w postaci cyfry kontrastujgcej
z kolorem $ciany oraz oznaczenia pismem Braille’a.

3.Co najmniej obrys drzwi windy nalezy oznaczy¢ kolorem kontrastowym wzgledem koloru $ciany
/drzwi windy.

4. Przyciski wzywajace winde nalezy umiesci¢ konsekwentnie z tej samej strony wejscia do windy.

5. Najnizej umieszczony przycisk wzywajacy winde nie powinien by¢ na wysokosci mniejszej niz
0,80 m, zas najwyzej umieszczony przycisk nie powinien by¢ wyzej niz 1,20 m od poziomu podtogi;
6. Panel sterowania powinien odrdznia¢ sie kolorystycznie od $ciany, a jego przyciski nalezy
oznaczy¢ pismem Braille’a i oznaczeniami wypuktymi.

Kabina dzwigu:
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1. Nalezy wyposazy¢ winde w komunikaty wizualne; sygnalizacje dzwiekowa oraz komunikaty
gtosowe, potwierdzajgce wybor pietra, kierunek jazdy, potwierdzenie dojazdu na okreslone pietro
oraz informacje o gtéwnych funkcjach zlokalizowanych na danym pietrze.

2. Nalezy wyposaza¢ windy w czujniki ruchu zabezpieczajace przed uderzeniem drzwiami.

3. Sciany powinny by¢ matowe niepowodujace odblaskéw i olénier.

4. Nalezy wyposazy¢ winde w kamere umozliwiajgcg pracownikom obstugi technicznej podglad
wnetrza kabiny i system komunikacji gtosowej z petlg indukcyjng dla oséb stabostyszacych.

5. Tolerancja dla precyzji zatrzymania windy wynosi 0,01 m.

Panel sterowania w kabinie:

1. Panel sterowania powinien by¢ umieszczony po prawej stronie windy w odlegtosci 0,50 m od
Sciany kabiny z umieszczonymi w niej drzwiami.

2. Najnizej umieszczony przycisk panelu nie powinien byé na wysokosci mniejszej niz 0,80 m, zas
najwyzej umieszczony przycisk nie powinien by¢ wyzej niz 1,20 m od poziomu posadzki kabiny.

3. Nie jest dopuszczalne stosowanie dotykowych paneli sterowania (poprzez dotykowe panele
sterowania nalezy rozumie¢ wszelkie urzadzenia, w ktérych wybdr dokonywany jest przez
dotkniecie palcem ekranu, wyswietlacza, szklanej ptytki itp.).

4. Przyciski powinny mie¢ kolorystyke kontrastujgcg, odrdzniajgcg sie wyraznie od panelu
sterowania.

5. Przyciski muszg by¢ oznaczone pismem Braille’a i mie¢ wypukte numery pieter (oznaczenia
Braille’a oraz cyfry wypukte umieszcza¢ obok przycisku, dzieki czemu mozna unikngé
przypadkowych nacisniec).

6. Przycisk parteru powinien byé dodatkowo wyrdzniony sposrdd pozostatych przyciskow,
powinien mie¢ kolor zielony i by¢ wyzszy od pozostatych przyciskow.

7. Przycisk wybrany powinien zosta¢ podswietlony.

8. Wybdr pietra powinien byé dodatkowo potwierdzony na wyswietlaczu umieszczonym
bezposrednio przy panelu sterowania oraz dodatkowo komunikatem gtosowym.

9. Srednica/szeroko$¢ przyciskéw nie powinna by¢ mniejsza niz 0,02 m.

10. Panel sterowania powinien by¢ wyposazony w przycisk alarmowy (wyposazony w Swietlne i
dzwiekowe potwierdzenie nacisniecia). System alarmowy windy powinien umozliwia¢
bezposrednie pofgczenie z obstugg techniczng dzwigu.

b. DZWIG OSOBOWY — budynek ,,B”

5. Rodzaj dzwigu Elektryczny z maszynownig, osobowy dostosowany dla
potrzeb oséb niepetnosprawnych

Udzwig 1600 kg / 21 0s6b

Predkos¢ 1,0 m/s

Przystanki 4

Dojscia 4

Wysokos¢ podnoszenia 12,75 m (+/- 0,5 m)

Nadszybie Istniejace

Podszybie Istniejace

Wymiary szybu 201x273 cm, wykonawca zobowigzany jest do wykonania
szczegdbtowego obmiaru w  trakcie sporzadzania
inwentaryzacji

Maszynownia Istniejgca maszynownia gorna.

Zamawiajacy nie dopuszcza stosowania diwigow
zawieszonych na pasach lub linach stalowych w otulinie
z tworzywa.

Wymiary kabiny szer. min. 1300 mm
gtebokosé min. 2350 mm
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wysokos$¢ min. 2050 mm

Wymiar drzwi w swietle
przejscia

szerokos$¢ otwarcia w swietle min. 1100mm,
wysokos¢ drzwi min. 2000mm.

Sterowanie

Mikroprocesorowe, spetniajgce wymogi normy PN EN 81-
20/50

Sterownik musi zawiera¢ funkcje jazdy pozarowej tj. na
sygnat o pozarze z centralki przeciwpozarowej dZzwig musi
zjecha¢ na parter i zosta¢ unieruchomiony z otwartymi
drzwiami. System sterowania musi mie¢ funkcje
automatycznego dojazdu do przystanku ewakuacyjnego
po zaniku zasilania.

Pietrowskazywacz LED na kazdym przystanku, zdalny
monitoring i test dziatania dzwigu, system komunikacji
kabina-maszynownia, obstuga sterownika (menu) oraz
schemat w jezyku polskim w wypadku dostepu do menu
poprzez tester - tester z nieograniczong licencjg czasowo
oraz ilosci jazd musi zosta¢ dostarczony na wyposazeniu
dzwigu. Sterowanie otwarte - niewymagajgce
dodatkowych licencji od producenta.

Wyposazenie kabiny dzwigu
a) Sciany kabiny i cokoty

b) podtoga

c) sufit

d) oswietlenie

e)panel dyspozycji w kabinie

f) interkom

g) wentylacja

Wykonane ze stali nierdzewnej, zabezpieczone przed
uderzeniami wozkéw (faktura do uzgodnienia z
Uzytkownikiem), typu antywandal.

Wyktadzina antyposlizgowa, trudnoscieralna, odporna na
uszkodzenia mechaniczne i duze dynamiczne naciski
powierzchniowe, niepalna, kolor do uzgodnienia z
Uzytkownikiem.

Ze stali nierdzewnej (rodzaj faktury do uzgodnienia z
Uzytkownikiem).

Energooszczedne (ledowe), rozproszone o natezeniu
zgodnym z norma, z funkcjg oswietlenia awaryjnego z
czasem podtrzymania 2 godziny.

Wykonany na S$cianie bocznej ze stali nierdzewnej,
przyciski mechaniczne typu ANTYWANDAL, wyposazony
w:

- przyciski dyspozycji podswietlane,

- przyciski otwierania / zamykania drzwi,

- przycisk wymuszenia otwarcia drzwi kabiny i alarm GSM
(kabina — konserwator — serwis),

- wskaznik przystanku przeznaczenia,

- pietrowskazywacz elektroniczny pokazujgcy potozenie
oraz kierunek jazdy kabiny dZzwigu,

- Swietlny i dZzwiekowy wskaznik przecigzenia kabiny,

- oswietlenie awaryjne 2h.

System komunikacji gtosowej ze stuzbami technicznymi
za pomocg modutu GSM — karta SIM uzytkownika.
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h) porecz Wentylator na dachu kabiny sterowany przyciskiem w
panelu dyspozycji, zapewniajacy odpowiednig wentylacje
i) lustro kabiny dzwigowej w szczegdlnosci podczas awarii
z uwiezionymi w kabinie osobami.

j.)inne

Okragta ze stali nierdzewnej, dookota kabiny.
Naprzeciw wejscia do kabiny.

- sygnalizacja przeciazenia (Swietlna i dzwiekowa),

- oSwietlenie awaryjne

UWAGA:

- Potozenie przyciskow wg. warunkéw przepiséow dla
dzwigéw dla oséb niepetnosprawnych.

- Zapewnienie tgcznosci z kabiny z firmg konserwujaca
dzwigi.

Sygnalizator kierunku jazdy Elektroniczny sygnalizator kierunku jazdy dzwigu na
kazdym przystanku oraz pietrowskazywacz.

Drzwi kabinowe Automatyczne, dwupanelowe teleskopowe, ze stali
nierdzewnej. Otwieranie automatyczne.

Dostosowane dla o0séb niepetnosprawnych. Szerokos¢
otwarcia w $wietle min. 1100mm, wysokos¢ drzwi min.
2000mm. Wyposazone w kurtyne swietlng kontrolujacg
przestrzen otworu drzwiowego na catej jego wysokosci.

Drzwi w klasie odpornosci ogniowej EI60

Drzwi przystankowe Automatyczne, dwupanelowe, ze stali nierdzewne;j.
Otwieranie automatyczne.

Dostosowane dla oséb niepetnosprawnych. Szerokos¢
otwarcia w $wietle min. 1100mm, wysokos¢ drzwi min.
2000mm.

Kasety wezwan Z blachy nierdzewnej na kazdym przystanku, typ
ANTYWANDAL, podswietlone z opisem dla o0séb
niewidomych i niedowidzacych, z cyfrowym wskaznikiem
pietra i strzatkami kierunku jazdy.

Strefa oczekiwania na winde:

1. Przed drzwiami windy nalezy umiesci¢ urzadzenia informujace wizualnie i gtosowo o przyjezdzie
oraz kierunku jazdy windy.

2. Przed drzwiami windy nalezy umieszcza¢ oznaczenia pietra w postaci cyfry kontrastujgcej
z kolorem $ciany oraz oznaczenia pismem Braille’a.

3.Co najmniej obrys drzwi windy nalezy oznaczy¢ kolorem kontrastowym wzgledem koloru $ciany
/drzwi windy.

4. Przyciski wzywajgce winde nalezy umiesci¢ konsekwentnie z tej samej strony wejscia do windy.
5. Najnizej umieszczony przycisk wzywajgcy winde nie powinien by¢ na wysokosci mniejszej niz
0,80 m, zas najwyzej umieszczony przycisk nie powinien by¢ wyzej niz 1,20 m od poziomu podtogi;
6. Panel sterowania powinien odréznia¢ sie kolorystycznie od $ciany, a jego przyciski nalezy
oznaczy¢ pismem Braille’a i oznaczeniami wypuktymi.

Kabina dzwigu:
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1. Nalezy wyposazy¢ winde w komunikaty wizualne; sygnalizacje dzwiekowg oraz komunikaty
gtosowe, potwierdzajgce wybor pietra, kierunek jazdy, potwierdzenie dojazdu na okreslone pietro
oraz informacje o gtéwnych funkcjach zlokalizowanych na danym pietrze.

2. Nalezy wyposaza¢ windy w czujniki ruchu zabezpieczajgce przed uderzeniem drzwiami.

3. Sciany powinny by¢ matowe niepowodujace odblaskéw i olénier.

4. Nalezy wyposazy¢ winde w kamere umozliwiajgcg pracownikom obstugi technicznej podglad
wnetrza kabiny i system komunikacji glosowej z petlg indukcyjng dla oséb stabostyszacych.

5. Tolerancja dla precyzji zatrzymania windy wynosi 0,01 m.

Panel sterowania w kabinie:

1. Panel sterowania powinien by¢ umieszczony po prawej stronie windy w odlegtosci 0,50 m od
Sciany kabiny z umieszczonymi w niej drzwiami.

2. Najnizej umieszczony przycisk panelu nie powinien by¢ na wysokosci mniejszej niz 0,80 m, za$
najwyzej umieszczony przycisk nie powinien by¢ wyzej niz 1,20 m od poziomu posadzki kabiny.

3. Nie jest dopuszczalne stosowanie dotykowych paneli sterowania (poprzez dotykowe panele
sterowania nalezy rozumieé¢ wszelkie urzadzenia, w ktérych wybdér dokonywany jest przez
dotkniecie palcem ekranu, wyswietlacza, szklanej ptytki itp.).

4. Przyciski powinny mie¢ kolorystyke kontrastujacg, odrdzniajgcg sie wyraznie od panelu
sterowania.

5. Przyciski muszg by¢ oznaczone pismem Braille’a i mie¢ wypukte numery pieter (oznaczenia
Braille’a oraz cyfry wypukte umieszcza¢ obok przycisku, dzieki czemu mozna unikngé
przypadkowych nacisniec).

6. Przycisk parteru powinien by¢ dodatkowo wyrdzniony sposrdd pozostatych przyciskow,
powinien mie¢ kolor zielony i by¢ wyzszy od pozostatych przyciskdw.

7. Przycisk wybrany powinien zosta¢ podswietlony.

8. Wybdr pietra powinien by¢ dodatkowo potwierdzony na wyswietlaczu umieszczonym
bezposrednio przy panelu sterowania oraz dodatkowo komunikatem gtosowym.

9. Srednica/szeroko$¢ przyciskéw nie powinna byé mniejsza niz 0,02 m.

10. Panel sterowania powinien byé wyposazony w przycisk alarmowy (wyposazony w Swietlne i
dzwiekowe potwierdzenie nacisniecia). System alarmowy windy powinien umozliwiac
bezposrednie pofaczenie z obstuga techniczng dzwigu.

Powyzsze wymagania techniczne stanowig przyktadowe rozwigzania. Ostateczne parametry
i materiaty wykonczeniowe zostang uzgodnione z Uzytkownikiem przed dokonaniem zaméwienia.

SPRZET
Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych robét jak tez przy
wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku
materiatéw. Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢
utrzymany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i
narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw zamdwienia, zostang przez Zamawiajgcego nie
dopuszczone do wykonywania robot.

TRANSPORT
Srodki transportu technologicznego i zewnetrznego winny byé dobrane przy uwzglednieniu
przecietnej organizacji pracy.

WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z Umowag oraz za jakos¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot. Wykonawca powinien legitymowac sie
certyfikatami wydawanymi przez producentéw poszczegdlnych urzadzen oraz doswiadczeniem w
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realizacji przedmiotowych zadan. Pozwoli to na sprawng realizacje zadania, z uwzglednieniem
charakteru obiektu. Wszystkie roboty instalacyjne nalezy wykona¢ wg ,Warunkow technicznych
wykonania i odbioru robot budowlano - montazowych” oraz innych obowigzujgcych norm.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za doktadne wytyczenie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robdt. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez wykonawce w
wytyczeniu i wyznaczeniu robdt zostang poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Zamawiajagcego nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢. Decyzje Zamawiajgcego dotyczace akceptac;ji
lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w
Umowie, dokumentacji technicznej wymiany d zwugu i w Specyfikacji Technicznej, a takie w
normach i wytycznych.

9. ODBIOR ROBOT
Podstawg odbioru robét budowlanych, polegajacych na wymianie windy powinny stanowic¢
nastepujace dokumenty:

Dzwig osobowy:
e kontrola poprawnosci dziatania,
e sporzadzenie protokotéw z zastosowanych materiatéw (w tym dla stuzb
odbiorowych i UDT),
e o$wiadczenie o wykonaniu przedmiotu zamdwienia zgodnie ze sztuka, wiedza
techniczna.

Roboty budowlane i demontazowe:
e  kontrola zastosowanych materiatéw oraz obrébek i malowan, (atesty),
e o$wiadczenie o wykonaniu przedmiotu zamoéwienia zgodnie ze sztuka, wiedza
techniczna.

Instalacja elektryczna:
e oswiadczenie o zastosowanych materiatach, (atesty),
e protokdt z robot podlegajgcych zakryciu,
e badanie skutecznosci samoczynnego wytgczenia,
e badanie rezystancji izolacji obwoddw i urzadzen,
e sporzadzenie protokotéw z badania i odbioru instalacji elektrycznej.

Z catosci wykonanych prac powinna zosta¢ wykonana dokumentacja powykonawczg, obejmujgca
w szczegolnosci wszystkie dokonane w stosunku do dokumentacji zmiany, uzgodnione na etapie
realizacji Zamawiajgcym. Wszystkie zmiany powinny posiada¢ wersje pisemng zatwierdzona przez
Zamawiajgcego. Dokumentacja powykonawcza powinna obejmowac wykonany zakres, tak aby w
ostatecznym uktadzie po ztozeniu wszystkich czesci dokumentacji powstat dokument pozwalajgcy
na objecie catosci zakresu.

Odbidr koricowy robét

Sporzadzenie protokotu koricowego odbioru robdt, wraz z zatgczonymi dokumentami
odbiorowymi (dokumentacja powykonawczg, certyfikaty, aprobaty, dopuszczenia, itp.), odbior
Urzedu Dozoru Technicznego. Termin realizacji robdt — zgodnie z zawartg umowa.

10. PRZEPISY | NORMY DOTYCZACE PROWADZENIA ROBOT

e  PN-EN 81-2- Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce budowy i instalowania dzwigdw - Czesé
2: Dzwigi elektryczne;
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PN-EN 81-28- Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigéw. Dzwigi
przeznaczone do transportu osob i towarow. Czes¢ 28: System zdalnego alarmowania w
dzwigach osobowych i towarowych;

PN-IEC 60364 —Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych;

Rozporzadzenie Ministra Pracy | Polityki Socjalnej z 22.05.2003 w sprawie zasadniczych
wymagan dla dzwigéw i ich elementéw bezpieczeristwa Dz. U. Nr 117 poz. 1107 —
wdrozenie Dyrektywy 95/16/WE.
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