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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Roboty budowlano - remontowe w zakresie: platforma dla osé6b
niepetnosprawnych przy ul. Solidarnosci 5-7 w Rudzie Slaskiej (CPV 45.31.30.00-
4)

1. WSTEP.

1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej. Przedmiotem niniejszej specyfikacji Technicznej
(ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot w zakresie dostawy i montazu
platformy do transportu oséb niepetnosprawnych . Przedmiotem niniejszego
opracowania jest wykonanie projektu zagospodarowania terenu dla budowy szybu
windowego przy galerii i klatce schodowej przy budynkach handlowych w Rudzie
Slaskiej - Halembie, przy ulicy Solidarnosci 5-7 ( dziatka nr 621/3 ).

Obecnie istniejaca platforma dla os6b niepetnosprawnych jest w ztym stanie
technicznym i ze wzgledu na wysokie koszty i brak mozliwosci naprawy
zaprojektowano nowy szyb windowy w konstrukcji stalowej samonosnej w miejscu
starej platformy.

Po rozebraniu szybu i wykonaniu odkrywek istniejacego fundamentu wezwac
projektanta w celu okreslenia mozliwosci posadowienia nowego szybu na starym
fundamencie. W przypadku braku mozliwosci wykonac nowa ptyte fundamentowa
zgodnie z wykonanym projektem technicznym konstrukcyjnym.

1.2.Zakres stosowania ST.

Niniejsza specyfikacje techniczna jako czes¢ dokumentow przetargowych i
kontraktowych nalezy odczytywac i rozumie¢ w odniesieniu do robot opisanych w
pkt. 1.1, ktore zostanga zrealizowane w ramach PROJEKTU ZAGOSPODAROWANIA
TERENU | PROJEKTU ARCHITEKTONICZNO-BUDOWLANEGO BUDOWY SZYBU
WINDOWEGO PRZY UL SOLIDARNOSCI 5-7 W RUDZIE SLASKIEJ.

1.3.Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji Technicznej maja zastosowanie przy
robotach w zakresie dostawy i montazu platformy do transportu osob
niepetnosprawnych.

1.4.0kreslenia podstawowe.
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1.4.1. Platforma - urzadzenie stuzace do transportu os6b na wozkach. Zakres robot dla
catego zamierzenia budowlanego oraz kolejnos¢ realizacji poszczegolnych
obiektow:

« demontaz istniejacej platformy wraz z szybem, wykonanie odkrywek

istniejacego fundamentu

» geodezyjne wytyczenie i usytuowanie nowoprojektowanej windy

» w przypadku braku mozliwosci posadowienia na istniejgcym fundamencie

wykonanie ptyty fundamentowej zgodnie z projektem konstrukcyjnym

» roboty remontowe dostosowujace przy istniejacej wiezy klatki

schodowej

» budowa konstrukcji scian i przekrycia szybu dzwigowego

» montaz urzadzenia ruchowego

« prace instalacyjne- istniejace przytacze elektryczne jest wystarczajace

do podtaczenia nowego urzadzenia- wykonac podtaczenie

« prace wykonczeniowe

« proby i odbioru urzadzenia
Estakada wykonana zostata w celu udostepnienia dojs¢ dla klientow pietra
pawilonu handlowego. Obiekt wykonany zostat prawdopodobnie na przetomie lat
szescdziesigtych i siedemdziesiatych ubiegtego wieku - w trakcie powstawania
osiedla mieszkaniowego wraz z niezbedna infrastruktura - w tym przypadku
infrastrukturg handlowa.
Niniejsze opracowanie dotyczy rozbiorki istniejacej nieczynnej platformy dla osob
niepetnosprawnych przy potnocnej wiezy klatki schodowej. W miejscu
istniejacego szybu windowego projektuje sie dobudowad zewnetrzng platforme z
szybem samonosnym w konstrukcji stalowej samonosnej w obudowie przeszklonej

o wymiarach 1,55 (+-20mm)x 1,94(+-20mm)m.

1.5.0g6lne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot oraz za ich
zgodnosc¢ z umowa, dokumentacja techniczng i poleceniami inspektora nadzoru.
2. URZADZENIA.
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2.1.Platforma do transportu osob niepetnosprawnych na wozkach inwalidzkich.
Parametry techniczne:

Podstawowym zadaniem jak i celem realizacji windy przy budynku handlowym
jest umozliwienie dostepu do budynku osobom niepetnosprawnym z dysfunkcja
ruchu, poruszajacych sie stale lub okresowo za pomoca wozka inwalidzkiego.
Projektuje sie szyb dzwigowy - zewnetrzny zamiast istniejacej nie dziatajacej
platformy.

Lokalizacja szybu windowego w miejscu okreslonym na planie sytuacyjnym ( w
miejscu posadowienia istniejacej platformy).

Projektowane urzadzenie moze jednoczesnie transportowac jedng osobe na wdzku
wraz z opiekunem lub trzy osoby nie poruszajace sie na wozku inwalidzkim.
Projektowany dzwig bedzie stanowit potaczenie miedzy terenem a kondygnacja
pietra galerii.

Dostep do windy nastepuje od strony istniejacego wjazdu na dziatke,

zlokalizowanego w potudniowej strony dziatki.

Projektowany szyb dzwigowy - zewnetrzny. Konstrukcja szybu spawana z profili
stalowych zamknietych z wypetnieniem ze szkta bezpiecznego klejonego
warstwowo. Posadowienie bezposrednie na ptycie fundamentowej (podszybie).
Szyb kotwiony do ptyty fundamentowej oraz sciany budynku kotwami wklejanymi
lub rozpreznymi. Szyb stanowi systemowe urzadzenie produkowane wg typowego
projektu warsztatowego dostarczanego przez producenta windy. Szyb wraz z
winda montowany przy klatce schodowej musi posiadaé stosowne certyfikaty i
dopuszczenia do uzytku, dokumenty te musza by¢ przedstawione przez
producenta / ekipe montujaca urzadzenie. Montaz windy na miejscu wbudowania,
realizacja przez wyspecjalizowane ekipy monterskie delegowane przez

producenta.

Dane techniczne projektowanego szybu oraz platformy dla oséb
niepetnosprawnych :

-Naped: hydraulliczny

-Udzwig: minimum 400 kg
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-Ilo$¢ osob: 3 osoby lub wozek inwalidzki + osoba towarzyszaca
-Wysokos¢ podnoszenia: 4000 mm

-Predkos¢ jazdy: 0,15 m/s

-Usytuowanie windy: w szybie w konstrukcji stalowej obitej szktem
bezpiecznym

-kabina: przelotowa

-ilo$¢ przystankow: 2

-Ilo$¢ dojsc: 2

-Wykonanie: zewnetrzne

Szyb:

Wymiar szybu: 1660 (+-20)mm x 1880 (+-20)mm szerokos¢ x gtebokosc
zewnetrzny wymiar konstrukcji wraz z obiciem

Podszybie min 150 mm

Nadszybie min 2650 mm

Kabina:
Wymiar kabiny: 1100 (+-20)mm x 1400(+-20) mm x 2000(+-20) mm
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szerokos¢ x gtebokosc x wysokosc
Sciany kabiny: $ciana prawa: szklana na catej wysokosci oraz
szerokosci
$ciana lewa: malowana proszkowo - kolor RAL std
$ciana tylna: malowana proszkowo - kolor RAL std
Lustro: Tak - na bocznej sciane do potowy kabiny
Porecz: Tak - na bocznej scianie
Lampy LED 4 szt rozmieszczone symetrycznie
Panel dyspozycji w kabinie:
Umiejscowienie: na bocznej scianie
Wykonanie: stal nierdzewna szlifowana
Przyciski: pietrowe
alarm
Podtoga wyktadzina trudnoscieralna antyposlizgowa

Drzwi szybowe oraz kabinowe

Drzwi szybowe automatyczne 2 elementéw

wykonanie: szklane w ramkach ze stali malowanej

wymiar 900(+-20) x 2000 (+-20)mm

Drzwi kabinowe automatyczne 2 - elementowe

wykonanie: szklane w ramkach ze stali malowanej wymiar 900 x 2000 mm
Naped:

hydraulicznhy

Moc: maksymalnie 1,8 kW

Zasilanie 230 V

Sterowanie:

Mikroprocesorowe

Zbiorczos¢ gora - dot

Zjazd pozarowy - warunkiem jest doprowadzenie sygnatu do szafy sterowej -
realizacja tylu scenariuszy ile przystankéw - STANDARD

Zjazd awaryjny po zaniku napiecia - zapewnia dojazd do najnizszego przystanku i

otwarcie drzwi
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Pamiec¢ btedow

Umiejscowienie sterowania: na najnizszym przystanku do 7 metrow od szybu

nie jest wymagane pomieszczenie maszynowni

Wykonanie szafy sterowej: stal malowana - kolor RAL standard

Sterowanie platforma: podczas jazdy nalezy trzymac przycisk

Podgrzewany sitownik: tak - tylko dla wersji zewnetrznej -w cenie
podgrzewany olej w zbiorniku: tak - tylko dla wersji zewnetrznej -w cenie

Uktad konstrukcyjny

Po demontazu istniejacego szybu wykonac odkrywki istniejacego fundamentu,
wezwac projektanta w celu okreslenia mozliwosci posadowienia na starym
fundamencie. W przypadku braku mozliwosci takiego rozwiazania zaprojektowano
posadowienie szybu na ptycie fundamentowej, zelbetowej grubosci 90cm.

Pod ptyta wykonac¢ 10cm warstwe chudego betonu. Spod chudziaka wykonac
ponizej gtebokosci przemarzania, tj -1m wzgledem otaczajacego terenu. Przed
wykonaniem fundamentu Wykonawca przedstawi go do akceptacji wybranego
dostawcy dzwigu.

Zaktada sie posadowienie ptyty na gruntach nosnych i niewysadzinowych. W
przypadku stwierdzenia wystepowania gruntow spoistych lub innych
wysadzinowych oraz nienosnych, nalezy dokona¢ wymiany gruntu na chudy beton
lub grunt stabilizowany - do gtebokosci przemarzania gruntu - 1.0m ponizej
poziomu przylegtego terenu. Bardzo wazne jest niedopuszczenie do zawilgocenia
podtoza przed wykonaniem robot fundamentowych. Roboty te najlepiej
wykonywac w porze suchej, a ostatnig warstwe wykopu (ok. 10 cm) wykonac
bezposrednio przed wykonaniem podktadu betonowego.

Zestawienie powierzchni

powierzchnia zabudowy 3,00 m2

kubatura brutto 17.25 m2

Wysokosc szybu windowego 5.74 m2

Dtugos¢ i szerokos¢ dzwigu 1.55 x 1.94 m2

Powierzchnie i kubatury policzone wedtug normy PN-ISO 9836:1997.
Platforma musi posiadac certyfikaty i dopuszczenie polskiego Urzedu Dozoru

Technicznego. Wykonawca winien przygotowa¢ dokumentacje i uzyskac
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pozwolenie do eksploatacji. Dostarczone na budowe urzadzenie musi byc
sprawdzone pod wzgledem jakosci, wymiardw, itp. Zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w ww. parametrach technicznych i dokumentacji projektowej.

Kazdy element dostarczony na budowe podlega odbiorowi pod wzgledem:

- jakosci urzadzenia

- zgodnosci z dokumentacja projektowa

- zgodnosci z certyfikatami i atestami.

Odbiodr urzadzenie potwierdza Inspektor Nadzoru na pismie. Sposéb transportu i
sktadowania powinien by¢ zgodny z warunkami i wymaganiami podanymi przez
producentow. Wszystkie wyroby nalezy przechowywaé w magazynach
zamknietych. Stosowac tylko urzadzenia sprawdzone, posiadajace stosowne
certyfikaty i atesty stanowiace kompleksowe rozwigzania systemowe.

3. SPRZET.

Roboty nalezy wykonywac przy uzyciu specjalistycznych narzedzi. Wykonawca jest
zobowiazany do uzywania takich narzedzi, ktére nie powoduja niekorzystnego
wptywu na jakos¢ montazu urzadzenia i wykonywanych robot oraz beda przyjazne
dla sSrodowiska.

4. TRANSPORT.

Urzadzenie nalezy przewozi¢ krytymi srodkami transportowymi. Elementy do
transportu nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem przez odpowiednie
opakowanie. Element urzadzenia nalezy uktada¢ rownomiernie na catej
powierzchni tadunkowej obok siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwoscia
przesuwania sie lub utratg statecznosci podczas transportu. Jezeli dtugosc
przewozonych elementow jest wieksza niz dtugos¢ samochodu, to wielkos¢ nawisu
nie moze przekroczy¢ 1 m.

Przy zatadunku i wytadunku oraz przewozie na srodkach transportowych nalezy
przestrzegac przepisow obowiazujacych w transporcie drogowym. Wykonawca jest
zobowiazany do stosowania takich srodkow transportowych, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jakosc i wtasciwos¢ przewozonych elementow urzadzenia. Przy
ruchu po drogach publicznych srodki transportowe musza spetnia¢ wymagania
przepisow ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT.
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Przed montazem elementow urzadzenia nalezy sprawdzi¢ doktadnos¢ ich
wykonania. Elementy urzadzenia winny byc¢ wolne od wad powierzchniowych np.
pekniec, rys, odpryskow itp. Elementy urzadzenia nalezy skompletowac i
zamontowac zgodnie z dokumentacja projektowa i instrukcja producenta. Przed
trwatym zamocowaniem nalezy dokonaé precyzyjnych pomiarow w celu
ustawienia elementow w pionie i poziomie. Elementy wsporcze urzadzenia winny
by¢ trwale zakotwione. Urzadzenie nalezy podtaczyc przytaczem kablowym do
istniejacej instalacji elektrycznej w miejscu uzgodnionym z inspektorem nadzoru.
Nalezy zamontowac instalacje ochronng uziemiajaca urzadzenia. Po zmontowaniu
elementy doktadnie sprawdzi¢ pod wzgledem dziatania z wykonaniem préb
jakosciowych, odbiorowych, z wykonaniem badan i pomiaréw instalacji
elektrycznej przytaczeniowej i uziemiajacej. Odbioru urzadzenia winien dokonac
Urzad Dozoru Technicznego

6. KONTROLA JAKOSCI.

Badanie odbiorowe nalezy przeprowadzi¢ na podstawie zataczonych zaswiadczen
o jakosci wystawionych przez producenta stwierdzajacych zgodnos¢ z
wymaganiami dokumentacji projektowej i normami panstwowymi. Badanie jakosci
gotowych elementéow powinno obejmowac:

- sprawdzenie zgodnosci wymiarow

- sprawdzenie jakosci i wykonczenia powierzchni

- sprawdzenie prawidtowosci wykonania z uwzglednieniem szczegotow
konstrukcyjnych, instalacyjnych

- sprawdzenie dziatania i funkcjonowania elementow ruchomych

- sprawdzenie prawidtowosci zmontowania

- sprawdzenie zabezpieczenia antykorozyjnego. Z przeprowadzonych badan nalezy
sporzadzi¢ protokot odbioru. Badanie jakosci wbudowania powinno obejmowac:

- sprawdzenie stanu i wygladu wbudowanych elementow, takze pod wzgledem
rownosci, pionowosci i spoziomowania

- sprawdzenie rozmieszczenia miejsc i sposobu mocowania

- sprawdzenie dziatania czesci ruchomych

- badanie poprawnosci wykonania wtaczenia do istniejacej instalacji elektrycznej

- badanie jakosci dziatania urzadzenia w ruchu pod obcigzeniem dopuszczalnym
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- badanie skutecznosci i poprawnosci zabezpieczen, w tym barierek i innych
elementow zabezpieczajacych

- badanie awaryjnych wytaczen w trakcie dziatania urzadzenia w ruchu

- badanie instalacji elektrycznej, ochronnej, skutecznosci zerowania,
uziemiajacej.

7. ODBIOR ROBOT.

Podstawa odbioru wykonania robot stanowi stwierdzenie poprawnosci wykonania,
montazu i dziatania platformy do transportu osob niepetnosprawnych zgodnie z
obowiazujacymi przepisami, dokumentacja projektowa i instrukcja montazu
producenta. Odbioru dokonuje Zamawiajacy i Urzad Dozoru Technicznego.

8. PRZEPISY ZWIAZANE.

1) PN-ISO 7465:2000 91.140.90 Dzwigi osobowe i towarowe mate. Prowadnice
kabinowe i przeciwwagowe - Typ T lub rownowazna

2) PN-ISO 4190-1:1996 91.140.90 486 Urzadzenia dzwigowe Dzwigi klasy I, II, 11|

lub rownowazna

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Roboty ogdlnobudowlane remontowe istniejacej zewnetrznej klatki schodowej.
Kody wg CPV:

45410000-4 - tynkowanie

45430000 pokrywanie podtog i scian

1.2.Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3.Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
wykonczeniowych takich jak: roboty remontowe , roboty oktadzinowe, roboty
posadzkowe.

1.4.0kreslenia odnosza sie do definicji podanych w normach i wytycznych.
1.5.Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét, ich
zgodnosc z dokumentacja projektowa, instrukcjami producentow zastosowanych

materiatow, SST oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
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2.Materiaty

2.1.Do wykonania robot moga by¢ stosowane wyroby budowlane spetniajace
warunki okreslone w:

- ustawie z dnia 0707.1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity; Dz. U. z 2021 r.
poz. 2351 oraz z 2022 r. poz. 88)

- ustawie z dnia 16.04.2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. z 2004 r. Nr 92
poz. 881 z pozniejszymi zmianami )

- ustawie z dnia 30.08.2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz.U. z 2002 r. Nr 166,
poz. 1360, z p6zn. zm.)

Na wykonawcy spoczywa obowiazek posiadania dokumentacji wyrobu
budowlanego wymaganej przez ww. ustawy lub rozporzadzenia wydane na
podstawie tych ustaw. Sposdb transportu i sktadowania materiatow powinien byc
zgodny z warunkami i wymaganiami podanymi przez producenta. Dla kazdego
wyrobu gotowego Wykonawca udokumentuje termin przydatnosci. 2.2.Rodzaje
materiatow.

2.2.1. Woda.

Do przygotowania mozna uzyc kazdej wody zdatnej do picia. Niedozwolone jest
uzycie wod sciekowych, kanalizacyjnych i bagiennych oraz zawierajacych oleje,
ttuszcze organiczne.

2.2.2.Spoiwa bezwonne.

2.2.3.Farby budowlane gotowe. Niezaleznie od rodzaju powinny odpowiadac
wymaganiom norm panstwowych i posiadaé swiadectwa do stosowania w
budownictwie. Na tynkach mozna stosowac farby emulsyjne na spoiwach z:
polioctanu winylu, lateksu butadieno-styrenowego i innych zgodnie z zasadami
podanymi w normach i swiadectwach dopuszczenia do stosowania przez ITB.
Gruntoszpachlowka epoksydowa bezrozpuszczalnikowa, chemoodporna. Farba do
gruntowania epoksypoliamidodowa dwusktadnikowa. Emalia epoksydowa
chemoodporna. Farby olejne i ftalowe do gruntowania ogélnego stosowania. Farby
olejne i ftalowe nawierzchniowe ogoélnego stosowania. Farby powinny byc
pakowane w bebny lekkie lub wiaderka stozkowe i przechowywane w

temperaturze min. +50 C.
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2.2.4.Srodki gruntujace. Przy malowaniu farbami powierzchni betonowych lub
tynkow zwyktych nie zaleca sie gruntowania, o ile Swiadectwo dopuszczenia
nowego rodzaj farby nie podaje inaczej. Na chtonnych podtozach nalezy stosowad
do gruntowania farbe emulsyjng rozcienczona woda w stosunku 1:3-5 z tego
samego rodzaju farby z jakiej przewiduje sie wykonanie powtoki malarskiej.

Przy malowaniu farbami olejnymi syntetycznymi powierzchnie nalezy zagruntowac
rozcienczonym pokostem 1:1 (pokost:benzyna lakiernicza).

3.Sprzet

3.1.Nalezy uzyc¢ sprzetu pomocniczego odpowiedniego do wykonywanych prac.
Ilos¢ i rodzaj sprzetu musi gwarantowac sprawnosc¢ prowadzenia robot.

4. Transport

4.1.Transport materiatéw nalezy przeprowadzi¢ dowolnymi srodkami transportu z
zachowaniem instrukcji transportu podanej przez producenta.

5.Wykonanie robot.

5.1.Roboty malarskie mozna rozpocza¢ po zakonczeniu wszystkich robot
instalacyjnych, po zamurowaniach bruzd, tynkowania. Podtoze posiadajace
drobne uszkodzenia powierzchni powinny byc¢ naprawione przez wypetnienie
ubytkéw zaprawa cementowo-wapienna. Powierzchnie powinny by¢ oczyszczone z
kurzu i brudu, wystajacych drutéw, naciekow zaprawy. Odstajace tynki nalezy
odbic, a rysy poszerzyc i ponownie wypetni¢ zaprawa.

5.1.1.Powtoki malarskie powinny rownomiernie pokrywac podtoze, bez
przeswitow, plam i odpryskow. Powtoki z farb emulsyjnych powinny by¢
niezmywalne przy stosowaniu srodkow myjacych i dezynfekujacych. Powtoki
powinny mie¢ aksamitno-matowy wyglad powierzchni. Powtoki z farb i lakierow
olejnych i syntetycznych powinny miec¢ barwe jednolita, bez smug, zaciekow,
uszkodzen, zmarszczen, pecherzy, plam i zmiany odcieni. Przy malowaniu
wielowarstwowym nalezy na poszczegolne warstwy stosowac farby w réznych
odcieniach.

6.Kontrola jakosci robot.

6.1.Kontrola jakosci robot zostanie przeprowadzona wizualnie przez Inspektora
nadzoru w odniesieniu do: sprawdzenia wygladu powierzchni, nasiakliwosci,

wyschniecia podtoza, czystosci oraz jakosci zabudowanych materiatow, ktorg
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potwierdza przedstawione przez Wykonawce dokumenty okreslone w pkt. 2.1.

7.0bmiar robot.

7.1.Jednostkami obmiarowymi sa jednostki okreslone w przedmiarze robot.

7.2.1l0S¢ robot okresla sie na podstawie przedmiaru robot, ktory wykonawca jest

zobowiazany sprawdzi¢ w naturze.

8.0dbior robot.

8.1.Wymagania ogolne.

8.1.1.Roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:

- odbiorowi roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

- odbiorowi ostatecznemu (koncowemu) - odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.Wymagania szczegotowe.

8.2.1.Podstawa dokonania odbioru roboét jest zgodnos¢ ich wykonania ze

specyfikacja, sztuka budowlang i obowiazujacymi w tym zakresie normami.

8.2.2.0dbiorowi czesciowemu podlegaja roboty zanikajace tj. przygotowanie

podtoza, gruntowanie.

8.2.3.0dbior koncowy robot polegat bedzie na porownaniu wizualnym z zakresem

okreslonym w przedmiarze robét, specyfikacjg techniczna oraz na sprawdzeniu

przez Inspektora atestow i dokumentow jakosci dla uzytych materiatow.

9.Podstawa ptatnosci.

9.1.Ptaci sie za roboty wykonane i odebrane, ktorych ilos¢ zostanie wyliczona w

jednostkach podanych w pkt 7. Ponadto cena obejmuje réwniez dostarczenie i

sktadowanie materiatow, wykonanie prac przygotowawczych, pomocniczych,

porzadkowych, przygotowanie i likwidacje stanowisk pracy, zapas na odpady i

ubytki materiatow.

9.2.0bowiazuje sposdb wzajemnego rozliczenia podany w zawartej pomiedzy

Inwestorem i Wykonawca umowie.

10.Przepisy zwiazane.

« Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane z p6zniejszymi zmianami
(Dz. U. z 2021 r. poz. 2351 oraz z 2022 r. poz. 88)
« Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie warunkow technicznych,

jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie wraz z zmianami (Dz.
U. Nr 75, poz. 690z 2002r.) (Dz. U. Nr 201, poz. 1238 z 2008 r.)(Dz. U.
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Nr 228, poz. 1514 z 2008 r.)(Dz. U. Nr 56, poz. 461 z 2009 r.)(Dz.U. Nr 239
poz. 1597 z 2010 r.)(Dz. U. Nr 220, poz. 1289 z 2012r.)(Dz. U. poz. 926 z
2013r.) (Dz. U. poz. 926 z 2015r.);(Dz. U. poz. 2285 z 2017r.) (Dz. U. poz.
1065 z 2019r.); (Dz. U. poz. 1608 i 2351 z 2020r.)

» Rozporzadzenie Ministra Rozwoju i Technologii z dnia 20 grudnia 2021r. w
sprawie okreslenia metod i podstaw sporzadzania kosztorysu
inwestorskiego, obliczania planowanych kosztéw prac projektowych oraz
planowanych kosztow robét budowlanych okreslonych w programie
funkcjonalno-uzytkowym (Dz.U. poz. 2458). Rozporzadzenie zostato
wydane na podstawie art. 34 ust. 2 ustawy.

* Rozporzadzenie Ministra Rozwoju i Technologii z dnia 20 grudnia 2021r. w
sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej,
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U. poz. 2454). Rozporzadzenie
zostato wydane na podstawie art. 103 ust. 4 ustawy.

e Warunki i wytyczne podane przez producentow materiatow. Normy: obowigzujace

w kraju stosownie do rodzaju robét, zastosowanych materiatow i wyrobow.

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | OBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
(STANDARDOWE) ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH

ROBOTY W ZAKRESIE PRZEWODOW INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH ROBOTY W
ZAKRESIE MONTAZU OSPRZETU, URZADZEN | ODBIORNIKOW ENERGII
ELEKTRYCZNEJ

1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa nadana zamowieniu przez zamawiajacego

Wykonanie instalacji elektrycznej podtaczeniowej platformy dla osob
niepetnosprawnych przy ul. Solidarnosci w Rudzie Slaskiej

1.2. Przedmiot ST Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z uktadaniem i
montazem elementdw instalacji elektrycznej (uktadanie kabli i przewodow,
montaz osprzetu).

1.3. Zakres stosowania ST Specyfikacja techniczna standardowa (ST) stanowi
podstawe opracowania specyfikacji technicznej szczegotowej (SST), stosowanej
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jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.2. Projektant sporzadzajacy dokumentacje projektowa i
odpowiednie szczegotowe specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét
budowlanych moze wprowadzac do niniejszej standardowej specyfikacji zmiany,
uzupetnienia lub uscislenia, odpowiednie dla przewidzianych projektem robot,
uwzgledniajace wymagania Zamawiajacego oraz konkretne warunki realizacji
robot, niezbedne do uzyskania wymaganego standardu i jakosci tych robot.
Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce
tylko w przypadkach prostych robot o niewielkim znaczeniu, dla ktorych istnieje
pewnos¢, ze podstawowe wymagania beda spetnione przy zastosowaniu metod
wykonania wynikajacych z doswiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki
budowlanej.

1.4. Przedmiot i zakres robot objetych ST Ustalenia zawarte w niniejszej
specyfikacji technicznej (ST) dotycza zasad wykonywania i odbioru robét
zwiazanych z:

- uktadaniem kabli i przewodow elektrycznych

- montazem osprzetu, urzadzen i odbiornikdéw energii elektrycznej, wraz z
przygotowaniem podtoza i robotami towarzyszacymi,

ST dotyczy wszystkich czynnosci majacych na celu wykonanie robot zwigzanych z:
- kompletacja wszystkich materiatow potrzebnych do wykonania podanych wyzej
prac,

- wykonaniem wszelkich robot pomocniczych w celu przygotowania podtoza

- utozeniem wszystkich materiatow w sposéb i w miejscu zgodnym z wymogami
producenta platformy dla osob niepetnosprawnych,

- wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczng wszystkich
elementow wyznaczonych w dokumentacji,

- utozeniem drutu stalowego (dla instalacji prowadzonych w rurkach lub kanatach
zamknietych), utatwiajacego docelowe wciaganie zaprojektowanych przewodow
(np. dla sieci teleinformatycznych),

- wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczna wszystkich

wyznaczonych kabli i przewodéw,
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- przeprowadzeniem wymaganych prob i badan oraz potwierdzenie protokotami
kwalifikujacymi montowany element instalacji elektrycznej.

1.5. Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sq zgodne z
odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogélne”
Kod CPV 45000000-7, pkt 1.4. a takze podanymi ponizej:

Specyfikacja techniczna - dokument zawierajacy zespo6t cech wymaganych dla
procesu wytwarzania lub dla samego wyrobu, w zakresie parametrow
technicznych, jakosci, wymogow bezpieczenstwa, wielkosci charakterystycznych a
takze co do nazewnictwa, symboliki, znakow i sposobow oznaczania, metod badan
i prob oraz odbiorow i rozliczen.

Aprobata techniczna - dokument stwierdzajacy przydatnos¢ dane wyrobu do
okreslonego obszaru zastosowania. Zawiera ustalenia techniczne co do wymagan
podstawowych wyrobu oraz metodyke badan dla potwierdzenia tych wymagan.
Deklaracja zgodnosci - dokument w formie oswiadczenia wydany przez
producenta, stwierdzajacy zgodnos¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi
aktami prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub specyfikacja techniczna
dla danego materiatu lub wyrobu.

Certyfikat zgodnosci - dokument wydany przez upowazniong jednostke badajaca
(certyfikujaca), stwierdzajacy zgodnos¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi
aktami prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub specyfikacja techniczna
dla badanego materiatu lub wyrobu.

Czesc czynna - przewod lub inny element przewodzacy, wchodzacy w sktad
instalacji elektrycznej lub urzadzenia, ktory w warunkach normalnej pracy
instalacji elektrycznej moze byc¢ pod napieciem a nie spetnia funkcji przewodu
ochronnego (przewody ochronne PE i PEN nie sg czescia czynna).

Potaczenia wyrownawcze - elektryczne potaczenie czesci przewodzacych
dostepnych lub obcych w celu wyréwnania potencjatu. Kable i przewody -
materiaty stuzace do dostarczania energii elektrycznej, sygnatow, impulsow
elektrycznych w wybrane miejsce. Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow -
zespot materiatéw dodatkowych, stosowanych przy uktadaniu przewodow,

utatwiajacy ich montaz oraz dotarcie w przypadku awarii, zabezpieczajacy przed
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uszkodzeniami, wytyczajacy trasy ciagow rownolegtych przewodow itp. Grupy
materiatow stanowiacych osprzet instalacyjny do kabli i przewodow:

- przepusty kablowe i ostony krawedzi,

- drabinki instalacyjne,

- koryta i korytka instalacyjne,

- kanaty i listwy instalacyjne,

- rury instalacyjne,

- systemy mocujace,

- koncowki kablowe, zaciski i konektory,

- pozostaty osprzet (oznaczniki przewoddw, linki nosne i systemy naciagowe,
dtawice, ztaczki i szyny, zaciski ochronne itp.).

Urzadzenia elektryczne - wszelkie urzadzenia i elementy instalacji elektrycznej
przeznaczone do wytwarzania, przeksztatcania, przesytania, rozdziatu lub
wykorzystania energii elektrycznej.

Odbiorniki energii elektrycznej - urzadzenia przeznaczone do przetwarzania
energii elektrycznej w inng forme energii (Swiatto, ciepto, energie mechaniczng
itp.).

Klasa ochronnosci - umowne oznaczenie, okreslajace mozliwosci ochronne
urzadzenia, ze wzgledu na jego cechy budowy, przy bezposrednim dotyku.
Oprawa o$wietleniowa ( elektryczna ) - kompletne urzadzenie stuzace do
przymocowania i potaczenia z instalacja elektryczng jednego lub kilku zrédet
Swiatta, ochrony zrodet swiatta przed wptywami zewnetrznymi i ochrony
srodowiska przed szkodliwym dziataniem zrodta swiatta a takze do uzyskania
odpowiednich parametrow swietlnych ( bryta fotometryczna, luminacja ) , utatwia
wtasciwe umiejscowienie i bezpieczng wymiane zrodet swiatta, tworzy estetyczne
formy wymagane dla danego typu pomieszczenia. Stopien ochrony IP - okreslona
w PN-EN 60529:2003 lub normy rownowaznej, umowna miara ochrony przed
dotykiem elementow instalacji elektrycznej oraz przed przedostaniem sie ciat
statych, wnikaniem cieczy (szczego6lnie wody) i gazow, a ktorg zapewnia
odpowiednia obudowa.

Obwad instalacji elektrycznej - zespot elementow potaczonych posrednio lub

bezposrednio ze zrodtem energii elektrycznej za pomoca chronionego przed
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przetezeniem wspolnym zabezpieczeniem, kompletu odpowiednio potaczonych
przewodow elektrycznych. W sktad obwodu elektrycznego wchodza przewody pod
napieciem, przewody ochronne oraz wszelkie urzadzenia zmieniajace parametry
elektryczne obwodu, rozdzielcze, sterownicze i sygnalizacyjne, zwiazane z danym
punktem zasilania w energie (zabezpieczeniem).

Przygotowanie podtoza - zespét czynnosci wykonywanych przed zamocowaniem
osprzetu instalacyjnego, urzadzenia elektrycznego, odbiornika energii
elektrycznej, uktadaniem kabli i przewodow majacy na celu zapewnienie
mozliwosci ich zamocowania zgodnie z dokumentacija; .

Do prac przygotowawczych tu zalicza sie nastepujace grupy czynnosci:

- Wiercenie i przebijanie otworow przelotowych i nieprzelotowych,

- Montaz uchwytow do rur i przewodow,

- Montaz konstrukcji wsporczych do korytek, drabinek, instalacji wiazkowych,
szynoprzewodow,

- Montaz korytek, drabinek, listew i rur instalacyjnych,

- Oczyszczenie oczyszczenie podtoza.

1.6. Ogolne wymagania dotyczace robot Wykonawca robot jest odpowiedzialny za
jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogélne wymagania
dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

1.7. Dokumentacja robot montazowych

Dokumentacje robét montazowych elementow instalacji elektrycznej stanowia: -
wytyczne producenta platformy dla osob niepetnosprawnych

- specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot (obligatoryjne w przypadku
zamowien publicznych),

- dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury
w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz
ogtoszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony
zdrowia,

- dokumenty swiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub

jednostkowego zastosowania uzytych wyrobow budowlanych, zgodnie z ustawa,
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karty techniczne wyrobow lub zalecenia producentéw dotyczace stosowania
wyrobow,

- protokoty odbioréw czesciowych, koncowych oraz robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu z zataczonymi protokotami z badan kontrolnych,

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI MATERIALOW

Wszelkie nazwy wtasne produktow i materiatow przywotane w specyfikacji stuza
ustaleniu pozadanego standardu wykonania i okreslenia wtasciwosci i wymogow
technicznych zatozonych w dokumentacji technicznej dla projektowanych
rozwigzan. Dopuszcza sie zamieszczenie rozwigzan w oparciu o produkty (wyroby)
innych producentow pod warunkiem:

- spetniania tych samych wtasciwosci technicznych,

- przedstawienia zamiennych rozwiazan na pisSmie (dane techniczne, atesty,
dopuszczenia do stosowania, uzyskanie akceptacji projektanta).

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace wtasciwosci materiatow, ich pozyskiwania i
sktadowania podano w ST ,,Wymagania ogolne”

Do wykonania i montazu instalacji, urzadzen elektrycznych i odbiornikow energii
elektrycznej w obiektach budowlanych nalezy stosowac przewody, kable, osprzet
oraz aparature i urzadzenia elektryczne posiadajace dopuszczenie do stosowania
w budownictwie. Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje sie wyroby, dla
ktorych producent lub jego upowazniony przedstawiciel:

- dokonat oceny zgodnosci z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug
okreslonego systemu oceny zgodnosci,

- wydat deklaracje zgodnosci z dokumentami odniesienia, takimi jak:
zharmonizowane specyfikacje techniczne, normy opracowane przez
Miedzynarodowa Komisje Elektrotechnicznga (IEC) i wprowadzone do zbioru
Polskich Norm, normy krajowe opracowane z uwzglednieniem przepisow
bezpieczenstwa Miedzynarodowej Komisji ds. Przepisow Dotyczacych
Zatwierdzenia Sprzetu Elektrycznego (CEE), aprobaty techniczne,

- oznakowat wyroby znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z
obowiazujacymi przepisami, - wydat deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami

sztuki budowlanej, dla wyrobu umieszczonego w okreslonym przez Komisje
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Europejska wykazie wyroboéw majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczenstwa,

- wydat oswiadczenie, ze zapewniono zgodnos¢ wyrobu budowlanego,
dopuszczonego do jednostkowego zastosowania w obiekcie budowlanym, z
indywidualng dokumentacja projektowa, sporzadzona przez projektanta obiektu
lub z nim uzgodniong. Zastosowanie innych wyrobow, wyzej nie wymienionych,
jest mozliwe pod warunkiem posiadania przez nie dopuszczenia do stosowania w
budownictwie i uwzglednienia ich w zatwierdzonym projekcie dotyczacym
montazu urzadzen elektroenergetycznych w obiekcie budowlanym.

2.2. Rodzaje materiatow

Wszystkie materiaty do wykonania instalacji elektrycznej powinny odpowiadac
wymaganiom zawartym w dokumentach odniesienia (normach, aprobatach
technicznych).

2.2.1. Kable i przewody

Zaleca sie, aby kable energetyczne uktadane posiadaty izolacje wg wymogow i
powtoke ochronna.

2.2.2. Systemy mocujace przewody, kable, instalacje wigzkowe i osprzet
Uchwyty do mocowania kabli i przewoddw - klinowane w otworze z elementem
trzymajacym statym lub zaciskowym, wbijane i mocowane do innych elementow
np. paski zaciskowe lub uchwyty kablowe przykrecane; stosowane gtownie z
tworzyw sztucznych (niektore elementy moga by¢ wykonane takze z metali).
Uchwyty do rur instalacyjnych - wykonane z tworzyw i w typowielkosciach takich
jak rury instalacyjne - mocowanie rury poprzez wciskanie lub przykrecanie
(otwarte lub zamykane). Koncowki kablowe, zaciski i konektory wykonane z
materiatow dobrze przewodzacych prad elektryczny jak aluminium, miedz,
mosiadz, montowane poprzez zaciskanie, skrecanie lub lutowanie; ich
zastosowanie utatwia podtaczanie i umozliwia wielokrotne odtaczanie i
przytaczanie przewodow do instalacji bez koniecznosci kazdorazowego
przygotowania koncéw przewodu oraz umozliwia systemowe izolowanie za
pomoca oston izolacyjnych.

2.2.3. Sprzet instalacyjny
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1. Laczniki ogolnego przeznaczenia wykonane dla potrzeb instalacji
podtynkowych, natynkowych i natynkowo-wtynkowych:

« Zaciski do taczenia przewoddow winny umozliwia¢ wprowadzenie przewodu o
przekroju 1,0+2,5 mm2 .

» Obudowy tacznikéw powinny by¢ wykonane z materiatow niepalnych lub
niepodtrzymujacych ptomienia.

2.3. Warunki przyjecia na budowe materiatow do robot montazowych

Wyroby do robot montazowych moga by¢ przyjete na budowe, jesli spetniaja
nastepujace warunki:

- sq zgodne z ich wyszczegolnieniem i charakterystyka podang w dokumentacji
projektowej i specyfikacji technicznej (szczegotowej) SST,

- sq wtasciwie oznakowane i opakowane,

- spetniajg wymagane wtasciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami
odniesienia,

- producent dostarczyt dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i
powszechnego lub jednostkowego zastosowania, a w odniesieniu do fabrycznie
przygotowanych prefabrykatow rowniez karty katalogowe wyrobow lub firmowe
wytyczne stosowania wyrobow. Niedopuszczalne jest stosowanie do robot
montazowych - wyrobow i materiatow nieznanego pochodzenia. Przyjecie
materiatow i wyrobéw na budowe powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika
budowy.

2.4. Warunki przechowywania materiatow do montazu instalacji elektrycznych
Wszystkie materiaty pakowane powinny byc przechowywane i magazynowane
zgodnie z instrukcja producenta oraz wymaganiami odpowiednich norm. W
szczegolnosci kable i przewody nalezy przechowywaé na bebnach lub w krazkach,
konce przewodow producent zabezpiecza przed przedostawaniem sie wilgoci do
wewnatrz i wyprowadza poza opakowanie dla utatwienia kontroli parametrow
(ciagtosc zyt, przekrdj). Pozostaty sprzet, osprzet i oprawy oswietleniowe wraz z
osprzetem pomocniczym nalezy przechowywac w oryginalnych opakowaniach,
kartonach, opakowaniach foliowych. Szczegélnie nalezy chroni¢ przed wptywami

atmosferycznymi: deszczem, mrozem oraz zawilgoceniem. Pomieszczenie
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magazynowe do przechowywania wyrobow opakowanych powinno byc suche i
zabezpieczone przed zawilgoceniem.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN | NARZEDZI

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogolne”
Prace mozna wykonywac przy pomocy wszelkiego sprzetu zaakceptowanego przez
Inspektora nadzoru.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogoélne”.
Transport materiatow

Podczas transportu materiatow ze sktadu przyobiektowego na obiekt nalezy
zachowac ostroznosc aby nie uszkodzi¢ materiatow do montazu. Minimalne
temperatury dopuszczajace wykonywanie transportu wynosza dla bebnéw: - 15°C
i - 5°C dla krazkow, ze wzgledu na mozliwosc uszkodzenia izolacji.

Nalezy stosowac dodatkowe opakowania w przypadku mozliwosci uszkodzen
transportowych.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét podano w ST ,,Wymagania ogolne” .
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z dokumentacja
techniczna i umowa oraz za jakos$¢ zastosowanych materiatow i jakosc
wykonanych roboét. Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z projektem,
wymaganiami SST oraz poleceniami inspektora nadzoru.

5.2. Montaz przewodow instalacji elektrycznych Zakres robot obejmuje:

- przemieszczenie w strefie montazowej,

- ztozenie na miejscu montazu wg projektu,

- wyznaczenie miejsca zainstalowania, trasowanie linii przebiegu instalacji i
miejsc montazu osprzetu,

- roboty przygotowawcze o charakterze ogélnobudowlanym

- tuki z rur sztywnych nalezy wykonywac przy uzyciu gotowych kolanek lub przez
wyginanie rur w trakcie ich uktadania.

Przewody musza byc utozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i

dodatkowe naprezenia,
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- oznakowanie zgodne wytycznymi i specyfikacji technicznej (szczegotowej) SST
lub normami

- przeprowadzenie prob i badan

5.3. Montaz urzadzen i odbiornikow energii elektrycznej

Te elementy instalacji montowac w koncowej fazie roboét, aby uniknaé
niepotrzebnych zniszczen i zabrudzen.

5.4. Instalacja potaczen wyréwnawczych Dla uziemienia urzadzen i przewoddw,
na ktorych nie wystepuje trwale potencjat elektryczny, nalezy wykonac instalacje
potaczen wyrownawczych. Instalacja ta sktada sie z potaczenia wyrownawczego:
gtownego (gtéwna szyna wyrownawcza), miejscowego (dodatkowego - dla czesci
przewodzacych, jednoczesnie dostepnych) i nieuziemionego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST ,,Wymagania ogolne

6.2. Szczegotowy wykaz oraz zakres pomontazowych badan kabli i przewodow
zawarty jest w PN-IEC 60364-6-61:2000 i PN-E-04700:1998/Az1:2000 lub innej
normie rownowaznej

6.3. Ponadto nalezy wykonac sprawdzenia odbiorcze sktadajace sie z ogledzin
czesciowych i koncowych

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami i materiatami
Wszystkie materiaty, urzadzenia i aparaty nie spetniajagce wymagan podanych w
odpowiednich punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli materiaty nie
spetniajace wymagan zostaty wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je na wtasciwe, na wtasny koszt. Na
pisemne wystapienie Wykonawcy Inspektor nadzoru moze uznac¢ wade za
niemajaca zasadniczego wptywu na jakos¢ funkcjonowania instalacji i ustali¢
zakres i wielko$¢ potracen za obnizong jakosc.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1. Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”
7.2. Szczegotowe zasady przedmiaru i obmiaru robot montazowych instalacji
elektrycznej przyjmujac jednostki miary odpowiadajace zawartym w
dokumentacji . W specyfikacji technicznej szczegotowej dla robot montazowych

instalacji elektrycznej opracowanej dla konkretnego przedmiotu zamoéwienia,
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mozna ustali¢ inne szczegdtowe zasady przedmiaru i obmiaru przedmiotowych
robot W szczegoélnosci mozna przyjac zasady podane w katalogach zawierajacych
jednostkowe naktady rzeczowe dla odpowiednich robét.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST ,,Wymagania ogblne”

8.2. Warunki odbioru instalacji i urzadzen zasilajacych

8.2.1. Odbior koncowy

Badania pomontazowe jako techniczne sprawdzenie jakosci wykonanych robot
nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu robot elektrycznych przed przekazaniem
uzytkownikowi urzadzen zasilajacych.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia robot podano w ST
,Wymagania ogolne”

9.2. Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie robot montazowych instalacji elektrycznych moze by¢ dokonane
jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu robét i ich koncowym odbiorze lub
etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw czesciowych robot.
Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajacym a wykonawca nastepuje
po dokonaniu odbioru pogwarancyjnego. Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci
wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi wartos¢ tych robot obliczona na
podstawie: - okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych
i ilosci robot zaakceptowanych przez zamawiajacego lub - ustalonej w umowie
kwoty ryczattowej za okreslony zakres robét. Ceny jednostkowe wykonania, robot
instalacji elektrycznych lub kwoty ryczattowe obejmujace roboty instalacyjne
uwzgledniajg rowniez: - przygotowanie stanowiska roboczego, - dostarczenie do
stanowiska roboczego materiatow, narzedzi i sprzetu, - obstuge sprzetu nie
posiadajacego etatowej obstugi, - ustawienie i przestawienie drabin oraz lekkich
rusztowan przestawnych umozliwiajacych wykonanie robét na wysokosci do 5 m
(jesli taka koniecznos¢ wystepuje), - usuniecie wad i usterek oraz naprawienie
uszkodzen powstatych w czasie robét, - uporzadkowanie miejsca wykonywania
robot, - usuniecie pozostatosci, resztek i odpadow materiatow w sposob podany w

specyfikacji technicznej szczegbtowej, - likwidacje stanowiska roboczego. W
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kwotach ryczattowych ujete sa rowniez koszty montazu, demontazu i pracy
rusztowan niezbednych do wykonania robét na wysokosci do 5 m od poziomu
terenu. Przy rozliczaniu robot wedtug uzgodnionych cen jednostkowych koszty
niezbednych rusztowan mogg by¢ uwzglednione w tych cenach lub stanowié
podstawe oddzielnej ptatnosci. Sposob rozliczenia kosztéw montazu, demontazu i
pracy rusztowan koniecznych do wykonywania robét na wysokosci powyzej 5 m,
nalezy ustali¢ w postanowieniach specyfikacji technicznej (szczegotowej) SST
robot w zakresie instalacji oraz opraw elektrycznych opracowanej dla
realizowanego przedmiotu zamoéwienia.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

-PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,
przedmiot i wymagania podstawowe. lub rownowazna

-PN-HD 60364-4-41:2017-09 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa. lub
réwnowazna

-PN-HD 60364-4-42:2011 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania
cieplnego. lub rownowazna

-PN-HD 60364-5-51: 2011 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogolne. lub rownowazna
-PN-HD 60364-5-52:2011 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie. Obcigzalnos¢ pradowa
dtugotrwata przewodow. lub réwnowazna

-PN-HD 60364-5-537:2017-01 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.
lub réwnowazna

-PN-HD 60364-5-534:2016-04 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego. Urzadzenia do ochrony przed
przepieciami lub réwnowazna

-PN-HD 60364-5-54:2011 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne. lub
réwnowazna -PN-HD 60364-5-559:2012 lub réwnowazna
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A11:207-10

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Inne wyposazenie. Oprawy oswietleniowe i instalacje
oswietleniowe.

-PN-HD 60364-5-56:2019-01 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobor i montaz wyposazenia lub rownowazna

elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa.

-PN-HD 60364-6:2016-07 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze. lub rownowazna

-PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP). lub
réwnowazna

-PN-EN 60898-1:2019-02 Sprzet elektroinstalacyjny. Wytaczniki do zabezpieczen
przetezeniowych instalacji domowych i podobnych. Czes¢ 1: Wytaczniki do
obwodow pradu przemiennego. lub rownowazna

-PN-EN 61008-1:2013-05 Sprzet elektroinstalacyjny. Wytaczniki roznicowopradowe
bez wbudowanego zabezpieczenia nadpradowego do uzytku domowego i
podobnego (RCCB). Czes¢ 1: Postanowienia ogolne. lub rownowazna
-PN-E-04700:1998/ Az1:2000 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan
odbiorczych (Zmiana Az1).

-specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt, mowa jest o polskich
normach, nalezy przez to rozumiec polskie normy przenoszace normy europejskie
lub normy rownowazne lub réwnowazna

10.1. Ustawy

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr
92, poz. 881).

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane z pdzniejszymi zmianami
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