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1.  WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania wykonania i odbioru robot rozbiorkowych
dla zadania pod nazwa:

ODTWORZENIE ATTYKI W BUDYNKU POLOZONYM PRZY UL. GRUNWALDZKIEJ 1
W RUDZIE SLASKIEJ - DZIELNICY ORZEGOW.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacja Techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej obejmujg czynnosci
umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie prac remontowych a przewidzianych

Dokumentacjg Projektows.

1.3. Zakres robot objetych ST

W ramach prac remontowych elewacji budynku przewiduje sie nastepujacy zakres
robot:

- Rozebranie ceglanej elewacji budynku.

- Rozbiorka muréw ogniowych na scianach szczytowych.

- Rozebranie pokrycia dachu z dachéwek ceramicznych.

- Rozbiorka obrébek blacharskich wraz z rynnami i rurami spustowymi.

- Wykucie z muréw okien.

- Rozebranie fragmentow Scian.

- Odbicie tynkow zewnetrznych.

- Zabezpieczenie odkrytych fragmentéw budynku przed wplywami
atmosferycznymi.

Rozwigzania techniczne stanowigce podstawg do wykonania tych robot sg
przedstawione w projekcie pn: ODTWORZENIE ATTYKI W BUDYNKU POLOZONYM
PRZY UL. GRUNWALDZKIEJ 1 W RUDZIE SLASKIEJ - DZIELNICY ORZEGOW.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne

z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i ST-0 “Wymagania ogolne”.
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1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robaét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosc¢
z Dokumentacjg Projektowg, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inspektora
Nadzoru.

Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji

zarzadzajgcego realizacjg umowy.

2. MATERIALY

Materialy trwale wbudowane podczas prac rozbiérkowych nie wystepuja.

3. SPRZET

Sprzet do wykonywania robot rozbiérkowych winien by¢ dobrany przez Wykonawce
w projekcie organizacji robot i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Ze wzgledu
na zabytkowy charakter budynku prace nalezy prowadzi¢ gtdwnie recznie. Dopuszcza

sie wykonanie prac przy uzyciu lekkich miotéw pneumatycznych lub elektrycznych.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére
nie wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wkasciwosci przewozonych
materiatdw oraz stan drdg. Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie
robét zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach
Inspektora Nadzoru.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢c wymagania dotyczgce
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie

i innych parametréw technicznych.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego

pojazdami na drogach oraz dojazdach do terenu budowy.

5.  WYKONANIE ROBOT

- Teren, na ktérym prowadzone sg roboty rozbiérkowe elementéw obiektu
budowlanego, nalezy ogrodzi¢ i oznakowac tablicami ostrzegawczymi.

- Przed rozpoczeciem robot konieczne jest wyznaczenie i oznakowanie strefy
niebezpiecznej.

- Rozbidrke scian ceglanych nalezy wykonywac recznie z uzyciem elektronarzedzi,

klinow, miotkow itp.
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- Kliny, przecinaki lub przebijaki stosowane do rozbiorki powinny mie¢ uchwyty nie

krétsze niz 0,70 m oraz nieuszkodzone zakohczenia robocze.
- Demontaz obrobek blacharskich oraz stolarki nalezy wykonywac recznie.

- Do usuwania gruzu w czasie robo6t rozbiérkowych nalezy stosowac zsuwnie

pochyte lub rynny zsypowe.
- Rynny zsypowe powinny mie¢ zabezpieczenie przed wypadaniem gruzu.

- Niedopuszczalne jest okresowe sktadowanie wiekszych ilosci materiatéw i gruzu
z rozbidrki na stropach czy pomostach rusztowan.

- Zdemontowang stolarke nalezy oczyscic, uzupetnic¢ i naprawi¢ w celu
przygotowania jej do ponownego montazu.

- Gruz i materialy z rozbiérki powinny by¢ sukcesywnie transportowane do

kontenera lub bezposrednio na srodki transportu.

- Gruz z rozbiorki, zdemontowane elementy obiektu budowlanego nalezy
systematycznie wywozi¢ na koncesjonowane sktadowisko przystosowanymi do

tego celu srodkami transportu.

- Przed przystgpieniem do demontazu stolarki nalezy sprawdzi¢ czy wskutek
osiadania $cian lub utraty nosnosci, nadproza nie spetniajg roli podpory dla danej
Sciany.

- Przed przystgpieniem do robét rozbidrkowych pracownicy powinni byé zapoznani

z programem rozbiorki i poinstruowani o bezpiecznym sposobie jej wykonania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci.

Patrz ST - 0 ,Wymagania ogolne”.

6.2 Kontrola jako$ci materiatow i wyrobow.

Patrz ST - 0 ,Wymagania ogélne”.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiaru robét jest 1m3. Placi sie za wykonang ilo$¢ m> prac rozbiorkowych
elementow zelbetowych lub betonowych wg rzeczywistego obmiaru dokonywanego
w trakcie prowadzenia robot. W cene nalezy wliczy¢ koszt wykonania niezbednych

rusztowan i oston zabezpieczajgcych oraz koszty sktadowania gruzu.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1 Rodzaje odbioréw robat.

Patrz ST - 0 ,Wymagania ogolne”.

8.2 Odbidér Robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu.
Patrz ST - 0 ,Wymagania ogolne”.

8.3 Odbidr koncowy.
Patrz ST - 0 ,Wymagania ogolne”.

8.4 Odbiér Robo6t rozbidrkowych.

— Nalezy sprawdzi¢ czy stan elementéw po pracach rozbidérkowych jest zgodny

z zatozeniami Dokumentacji Projektowe;.

— Nalezy sprawdzi¢ czy wywieziony gruzu i materiaty z rozbiorki sg skladowane na

koncesjonowanym skftadowisku.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH.
Patrz ST - 0 ,Wymagania ogolne”.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1 Dokumentacja projektowa.

Dokumentem odniesienia jest projekt budowlany pt: ,ODTWORZENIE ATTYKI
W BUDYNKU POLQZONYM PRZY UL. GRUNWALDZKIEJ 1 W RUDZIE SLASKIEJ -
DZIELNICY ORZEGOW".

10.2 Dokumenty zwigzane.

Dokumentacjg odniesienia jest:

1. Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zamowienia dla przedmiotowego zadania,

2. umowa zawarta pomiedzy Wykonawca a Zamawiajgcym wraz z harmonogramem
robot

3. zatwierdzona przez Zamawiajgcego dokumentacja wykonawcza ww. zadania

4. normy

5. aprobaty techniczne

6. inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji.
Najwazniejsze normy i dokumenty:

- Rozporzagdzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie
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0golnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy - Tekst jednolity
Dz.U.2003.169.1650 (R) Ogodlne przepisy bezpieczenstwa i higieny pracy.

- Bezpieczenstwo i higiena pracy podczas wykonywania robét budowlanych — Dz.U. nr
47 poz.401 z 2003 r.

- Prawo budowlane — Dz.U. 1994 nr 89 poz. 414 r.

- Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach — Dz.U. 2023 poz. 1587

- Rozporzadzenie Ministra Klimatu z dnia 3 styzcnia 2020 r. w sprawie katalogu
odpadow - Dz.U. 2020 poz. 10

- Ustawa z dnia 16 wrzesnia 2011 r. o ochronie praw nabywcy lokalu mieszkalnego lub
domu jednorodzinnego - Dz.U. 2011 nr 232 poz. 1377

- Ustawa z dnia 23 lipca 2003 r. o ochronie zabytkow i opiece nad zabytkami - Dz.U.
2003 nr 162 poz. 1568

- Ustawa z dnia 3.02.1995 r. o ochronie gruntow rolnych Dz.U Nr 16 poz. 78

- Ustawa z dnia 27.04.2001 Prawo ochrony $srodowiska Dz. U. nr 62 poz. 627.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogéw okreslonych prawem polskim.
Wykonawca bedzie przestrzegat praw autorskich i patentowych.
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