Specyfikacja techniczna
Zasuwa nozowa DN150 wraz z napedem ustawczym Auma SAR10.2+AC01.2 lub réwnowaznym

Zasuwa nozowa:

e Cisnienie nominalne PN10,

e Srednica nominalna DN150,

e do zabudowy miedzykotnierzowej,

e trzpien wznoszacy,

e korpus monolityczny lub dzielony w postaci odlewu, wykonany z zeliwa sferoidalnego min.
EN-GJS 400-15, wyposazony w zintegrowane uszczelki ptaszczyzny czotowej. Zabezpieczony
powtoka epoksydowa min. 150 um, naktadang elektrostatycznie lub zanurzeniowo,

e sprawdzenia szczelnosci przez Producenta zgodnie z normg EN 12266-1: 2012 przy otwartym i
przy zamknietym nozu. Producent winien dostarczy¢ atest potwierdzajacy wykonanie prob,

o petnowymiarowy otwodr przelotowy umozliwiajgcy maksymalny przeptyw czynnika oraz
minimalny spadek cisnienia. Konstrukcja gniazda zapewniajgca dwukierunkowe odciecie
przeptywu oraz zapobiegajgce odktadaniu sie zawiesin,

e nodzjednorodny w catej masie wykonany ze stali odpornej na korozje gat. min. 1.4401 wg
PN-EN 10088-1: 2014-12; polerowany.

e Wrzeciono wykonane ze stali odpornej na korozje ze stali w gatunku min. 1.4301 wg PN-EN
10088-1: 2014-12.

e wymiana uszczelnienia dtawicy bez demontazu zasuwy z rurociagu,

e ostona noza — stal weglowa zabezpieczona powtoka epoksydowg min. 150 um,

o elementy ztgczne ze stali min. A2 wg PN-EN ISO 3506,

o  kotko- stal weglowa lub zeliwo szare EN-GJL-250, zabezpieczone powtoka epoksydowga min.
150 um, (dotyczy wytgcznie zasuw recznych),

e nakretka trzpienia- mosiadz lub braz,

e przystosowana do pracy na medium- osad Sciekowy,

e deflektor umozliwiajacy regulacje przeptywu 0-100%, nie zmieniajacy dtugosci zabudowy
zasuwy.

Naped ustawczy wieloobrotowy, statopredkosciowy

e Moment obrotowy i czas zamkniecia dobrany zgodnie z zatozeniami projektowymi lub
wytycznymi producenta armatury na ktérej zostanie zamontowany naped;

e Rodzaj pracy napedu: praca regulacyjna (klasa C), dobrany zgodnie z zatozeniami
projektowymi i przeznaczeniem napedu;

e Dowolna pozycja montazowa napedu z mozliwoscig obracania pulpitu sterowania lokalnego
umozliwiajgca ustawienie w pozycji dogodniej dla obstugi.

e Pracareczna: do ustawiania napedu lub przesterowania w razie awarii, kotko reczne nie
obraca sie podczas pracy silnika, aktywacja sterowania recznego przez wcisniecie guzika,
przetgczenie na sterowanie elektryczne nastepuje automatycznie;

e Silnik: tréjfazowy asynchroniczny silnik AC: 400V/50Hz, o klasie izolacji F;

e Ochrona silnika: wytgcznik termiczny lub termistor zamontowany w uzwojeniu silnika.

e Zapewnienie samohamownosci;

e Wyltaczenie napedu ustawczego po dojechaniu do pozycji krancowej: mikrotgcznik kraricowy
i/lub mikrotacznik momentu obrotowego. Rodzaj wytgczania programowalny w jednostce
sterujacej napedu.



Podtgczenie elektryczne: wtyczka okragta z przykrecanym typem potgczenia i poztacanymi
stykami;

Przytacze elektryczne podwdjnie zabezpieczone/uszczelnione, zapewniajgce zachowanie klasy
szczelnosci IP 68 przy zdjetym wtyku,

Gwinty metryczne dla dtawikéw kablowych;

Zakres temperatur pracy min: od -25°C do +60°C;

Jednostka sterujgca napedu wyposazona w modut komunikacji sieciowej Profibus DP z
obstugg protokotéw DP-VO, DP-V1, DP-V2. Transmisja komend ruchu, sygnatéw wyjsciowych
(min. potozenia kranicowe, rodzaje sterowania, stopien otwarcia armatury), danych
diagnostycznych i sygnatdow awaryjnych;

Napiecia wyjsciowe: pomocnicze napiecie 24 V DC, max. 50 mA do zasilania wejs¢
sterowniczych, galwanicznie izolowane od napiecia wewnetrznego

Jednostka sterujgca napedu wyposazona w pulpit sterowania lokalnego z:

— przetacznik preselekcyjny wyboru rodzaju sterowania: lokalne, sterowanie
wytgczone, sterowanie zdalne (z mozliwoscig zablokowania we wszystkich
trzech potozeniach)

—  przyciski sterownicze OTWORZ, STOP, ZAMKNIJ

— diody sygnalizacyjne i ekran graficzny (sygnalizacja potozen krancowych
napedu otwarcie/zamkniecie i stopnia otwarcia w [%] ;

W sytuacji utrudnionego dostepu dla obstugi, lub w przypadku duzych wibracji podczas pracy
oraz przy wysokiej temp. otoczenia mozliwy montaz gtowicy sterujacej z pulpitem lokalnym w
wersji rozdzielonej na wysiegniku nasciennym;

Jednostka sterujaca - realizowane funkcje ochronne:

— Automatyczna korekcja kierunku obrotu przy niewtasciwej kolejnosci faz;

— programowalny tryb wytgczania na droge lub moment obrotowy dla pozycji
krancowej;

— ochrona przed przecigzeniem nadmiernym momentem obrotowym w catym
zakresie drogi;

Jednostka sterujgca napedu z funkcja zabezpieczenia hastem.

Nalezy zapewnié¢ mozliwos¢ zatrzymania zasuwy w pozycji posredniej zaréwno przy
sterowaniu zdalnym, jak i lokalnym;

W AQUANET S.A. przyjeto jako standard dla uktadéw sterowania na oczyszczalniach Sciekéw
stosowanie napeddw ustawczych wieloobrotowych firmy AUMA lub réwnowaznych.



